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General Information

The manufacturer accepts no liability for any consequences resulting from inappropriate, negligent or incorrect installation or adjustment
of the optional parameters of the equipment or from mismatching the starter with the motor.

The contents of this guide are believed to be correct at the time of printing. In the interests of commitment to a policy of continuous
development and improvement, the manufacturer reserves the right to change the specification of the product or its performance, or the
content of the guide without notice.

All rights reserved. No parts of this guide may be reproduced or transmitted in any form or by any means, electrical or mechanical
including, photocopying, recording or by an information storage or retrieval system, without permission in writing from the publisher.
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1.

Introduction

The Profibus Module can be used with Digistart CS and Digistart IS soft starters to allow the starter to be connected to a serial
communications network using the Profibus protocol.

2.

Installation

& Remove mains and control voltage from the soft starter before attaching or removing accessories.

Install the Profibus Module using the following procedure:

Remove control power and mains supply from the soft starter.

Attach the module to the soft starter as illustrated.

Set the module address to match the address set in the Master configuration tool.
Apply control power to the soft starter.

Insert the network connector and power up the module.

Figure 2-1 Attach the module to the starter

Digistart CS:
Plug the module onto the side of the soft starter.

Digistart IS:

1. Line the module up with the comms port slot.

2. Press the top retaining clip of the module into the soft starter chassis.
3. Press in the bottom retaining clip.

08627.A

08628.A

Figure 2-2 Remove the module from the starter

Remove the module using the following procedure:

1. Remove power from the module.
2. Remove control power and mains supply from the soft starter.
3. Disconnect all field wiring from the module.
4. Push a small flat-bladed screwdriver into the slots at the top and bottom of the module °
and depress the retaining clips.

5.  Pull the module away from the soft starter. ﬁ
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3. Profibus Module Connection and Configuration

3.1 Adjustment

Figure 3-1 Adjustment switches

sieduelq

Before powering up the Profibus Module, set the two rotary switches so that the module
address matches the address set in your Master configuration tool (the diagram shows ADDRESS
the factory default setting for the rotary switches). 401 .6
Ny
The module automatically detects the network data rate. MSD 2:
4.1 ,6
LSD =
2
:{
3.2 Connection
The module connects to the Profibus network via a standard 9 pin Sub-D connector.
The Profibus Module can be powered through the network cable or externally (24 Vdc).
Figure 3-2 Profibus Module connections
Digistart CS Digistart IS

o CSL
I:-o DiI2

Lo +24V/
o DI3

yaosinad

ouele)

024 vDC O24 VDC
:
< <
@i QO VDC % 00 VD
n Digistart CS n Digistart IS (Remote mode)
a Profibus Module DI2, +24V: Stop
External 24 Vdc supply required if not powered through DI3, +24V: Reset
bus
a 9-pin Sub-D connector to Profibus network g Profibus Module

bus

External 24 Vdc supply required if not powered through

a 9-pin Sub-D connector to Profibus network

9 pin Sub-D connector

Pin No. Assignment

joueds3

Shield

24 Vdc negative (optional)

RxD/TxD-P

not used

DGND

VP (end of bus slave only)

24 Vdc positive (optional)

RxD/TxD/-N

OO (N[O |W|IN|F

DGND
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Input links are required across terminals D12, +24V and DI3, +24V if the Digistart IS soft starter is being operated in Remote mode. In
Local mode, links are not required.

Digistart IS Pr 30 Comms in Remote selects whether the soft starter will accept Start, Stop or Reset commands from the
Serial Network Master while in Remote mode. See the Digistart IS User Manual for parameter details.

3.3  Power status LED (red) and Bus status LED (green)
Figure 3-3 Feedback LEDs

OFF ON
n Power status (red) Module not powered up Module powered up and ready to
o\ / go online
/ a Bus status (green) No connection, offline or data Module online and in data
‘0~ ] exchange failure exchange state
]
0
—
If communication fails between the module and the network, the Bus Status LED will go off. When communication is
restored, the Bus Status LED will come back on.
When a communications failure occurs, the soft starter may trip if the Communication Timeout parameter for the network is

set greater than zero. When communication is restored, the soft starter must be reset.

4. Master Configuration

4.1 Master setup

Import the file “SSPM08A8.gsd” into your Master configuration tool. This file is available on the supplied CD or can be downloaded from
the website www.controltechnigues.com.

If your Master uses on-screen icons, two graphic bitmap files are available from the CD or can be downloaded from the
website www.controltechniques.com. SSPM_N.bmp indicates normal mode. SSPM_D.bmp indicates diagnostic mode.

The Profibus Module has a slave address range of 0 to 99.

If the Profibus network fails, the module will leave data exchange mode after the network watchdog timeout period has expired. This
timeout period is set at the Master configuration tool.

A Communication Timeout parameter in the GSD file sets how soon after this event the soft starter will be forced into a trip state.

The user can adjust the Communication Timeout parameter in the GSD file to any setting between 0 and 100 seconds. The default
setting is 10 seconds.

If the Communication Timeout parameter is set to 0, the current state of the soft starter will remain unchanged on a network
failure. This gives the user the option of operating the soft starter via local control, but is NOT failsafe.

4.2  Operating modules
The GSD file contains three operating modules, supporting data I/O structures as follows:
Table 4-1 Data structures

Data Structure Basic Module Extended Module Parameter Upload/

Download Module
Soft Starter Control /O on page 7 v v v
Soft Starter Monitoring 1/0 on page 8 x v v
Soft Starter Programming I/O on page 10 x x v

The Basic Module allows the user to start and stop the soft starter and read limited information on operating status.

The Extended Module defines additional bytes allowing the user to read soft starter operating data such as actual motor current and
motor temperature.

The Parameter Upload/Download Module allows the user to read and write soft starter parameter values (only applicable to Digistart IS
soft starters).

6 Profibus Module User Guide
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5. Data Structures

5.1 Soft starter control I/O data structure
Master > Slave control word is structured as follows:
Table 5-1 Control I/O data structure

Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 | Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reserved Reserved Reserved Quick stop Motor set Reserved Reserved
Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reserved Reserved Reserved Reserved Reset Reserved Reserved Fwd run
Quick stop bit M
When Fwd run bit changes from 1 to O: 5
0 = stop action will be a soft stop (as selected on the soft starter). 5
1 = stop action will be a quick stop (i.e. coast to stop). vO
D
The Quick stop bit must be set to 0 before the soft starter can perform a start. wn
Motor set bits (Digistart IS only)
Selects which parameter set to use when starting:
0 = selected from soft starter remote input (programmable input must be set to 'Motor Set Select')
1 = soft starter primary motor set (ensure soft starter programmable input is not set to ‘Motor Set Select')
2 = soft starter secondary motor set (ensure soft starter programmable input is not set to ‘Motor Set Select') O
3 =reserved o)
c
If Pr 3A Input A Function is set to motor set select, this will cause a conflict with motor set selection via serial a"
communications. o
-y
Slave > Master status word is structured as follows:
Table 5-2 Status word structure
Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 Bit 0
Ramping Local 2 Motor current (% FLC) * _
Byte 1 g"J"
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0 —
Reserved Reserved Reserved Reserved Warning 2 Fault On Ready Q
! Motor current (% FLC) represents current as a percentage of the set motor full load current. A maximum value of 63 represents 200% 8
full load current. To convert this value to a readable percentage, divide by 0.315. For Digistart IS models I1S-1x0076B and smaller this
value will be 10 times greater than the value displayed on the keypad.
2 Only available on Digistart IS soft starters.
Ready is set when the soft starter is ready to start the motor.
On is set when the soft starter is starting, running or soft stopping the motor.
Warning is set when the soft starter detects a warning condition.
Fault is set when the soft starter has tripped. m
Ramping is set when the soft starter is starting or soft stopping the motor. (7))
Local is set when the soft starter is set to Local mode. o
Q
N
@)
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5.2  Soft starter monitoring 1/0O data structure
Master > Slave output byte is structured as follows:
Table 5-3 Monitoring I/O data structure

Byte 2

Operating data request (Data request numbers 1 to 14)

Slave > Master input bytes, in response to an operating data request, are structured as follows:

Byte 2
Echo data request number
Byte 3
Bits 7 to 1 Reserved | Bit 0 = 1: Invalid data request number
Byte 4
Data value - high byte
Byte 5
Data value - low byte
An invalid data request number will result in the Invalid data request number bit being set = 1.
Data values are defined as follows:
Table 5-4 Data values
Data Request Data Value High Byte Data Value Low Byte
Number
0 Reserved Reserved
1 Soft starter product type code: Soft starter software version number
4 = Digistart CS
8 = Digistart IS
2 Trip/Warning code Soft starter status
3 Average current (high byte) Average current (low byte)
4 Motor 2 temperature Motor 1 temperature
5 Reserved Percentage power factor
6 Power (kW)
7 Power (kVA)
8 Average voltage
9 L1 current
10 L2 current
11 L3 current
12 L1 voltage
13* L2 voltage
14 L3 voltage
15 Reserved | Reserved

! Voltage data is only available from the Digistart IS if the voltage measuring card is installed.

Data request numbers 5 to 14 are only valid for Digistart IS starters. Digistart CS starters will return zero values.

Input bytes for data request numbers 6 and 7 are defined as follows:

Bit7 | Bité | Bits | Bit4 Bit3 | Btz | Bitl | BitO
High Byte Power scale factor Power high nibble
Low Byte Power low byte
Powerscale functions as follows:
0 = multiply Power by 10 to get W
1 = multiply Power by 100 to get W
2 = Power is represented in kW
3 = multiply Power by 10 to get kW
8 Profibus Module User Guide
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Soft starter status

The low byte data value of data request number 2 reports soft starter status.
Bits 0 to 3 function as follows:

Table 5-5 Status byte

Value (decimal) Soft Starter Status
Bits 0to 3
0 Unknown (communication error between module and soft starter)
1 Ready to start (waiting)
2 Starting (soft starting)
3 Running (running — full voltage at the motor)
4 Stopping (soft stopping)
5 Not ready (restart or thermal delay and Run simulation)
6 Fault (tripped) T
7! Menu or Logs Menu open (cannot start) 5
8! Jog Forward (slow speed) 5
9! Jog Reverse (slow speed) WO
! Only available on Digistart IS soft starters. %
Trip codes
Data request number 2 high byte indicates the soft starter trip or warning code. Details are as follows:
Table 5-6 Trip messages
Trip Code Description Digistart CS Digistart IS
1 Excess start time ) [ J O
2 Motor overload ) ® D
3 Motor thermistor [ J ) S_
4 Current imbalance [ J [ 7))
5 Frequency [ ® O
6 Phase sequence [ J [ =
8 Power loss [ [ ]
11 Motor connection [ J
12 Input A trip [ J
13 FLC too high (FLC out of range) [ J
14 Unsupported option (function not available in inside delta) [ ] _
15 Starter communication (between module and soft starter) [ ] [ ] g'__)"
16 Network communication (between module and network) [ J [ j—
17 Internal fault ® Q
18 Overvoltage [ ] g
19 Undervoltage [ J
20 Ground fault [ J
23 Parameter out of range [ J
24 Input B trip [ J
26 L1 phase loss [ J
27 L2 phase loss o m
28 L3 phase loss [ J wn
29 L1-T1 shorted ° ©
30 L2-T2 shorted ® %l
31 L3-T3 shorted o o
32 Motor 2 overload [ J -
33 Time-overcurrent (Bypass overload) [ J [
35 Battery/clock [ J
36 Thermistor circuit [ J
37 RTD/PT100 A [ J
38 RTD/PT100 B [ J
39 RTD/PT100 C [ J
40 RTD/PT100 D ® Sg:
41 RTD/PT100 E o
42 RTD/PT100 F [ J
43 RTD/PT100 G o

Profibus Module User Guide
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Trip Code Description Digistart CS Digistart IS
45 RTD/PT100 circuit [ J
46 Analog input trip [ J
47 Overpower [ J
48 Underpower o
255 No trip (]
5.3  Soft starter programming I/O data structure

The Soft Starter Programming I/O Data Structure allows the user to upload (read) and download (write) soft starter parameter values
over the network.

Master > Slave output bytes are structured as follows.

Table 5-7 Programming output byte structure

Bit7 | Bité | Bits | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl Bit 0
Byte 3 Parameter number to read/write
Byte 4 Reserved Reserved Reserved Reserved Reserved Write Read Reserved
parameter parameter
Byte 5 High byte parameter value to write to soft starter/ zero data values for read
Byte 6 Low byte parameter value to write to soft starter/ zero data values for read
Slave > Master input bytes are structured as follows.
Table 5-8 Programming input byte structure
Bit7z | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Btz | Bitl Bit 0
Byte 6 Echo parameter number
Byte 7 Write access Invalid Invalid
Reserved Reserved Reserved Parameter access level denied parameter parameter
value number
Byte 8 High byte parameter value read from soft starter
Byte 9 Low byte parameter value read from soft starter

Parameter access level is defined as follows:

0 = Read only
1 = Operator (Digistart IS parameter groups 1 to 14)
2 = Supervisor (Digistart IS parameter groups 15 and 16)

NOTE

This operating module only functions with Digistart IS soft starters.

6. Profibus Diagnostics and Modes

6.1 Profibus diagnostic telegram and flag

The Profibus Module supports external diagnostics. The following telegram will be sent to the Master if the soft starter trips or if a
parameter is changed at the soft starter.

Table 6-1 Profibus diagnostic telegram structure

Diagnostic Telegram Data Structure

Byte O User diagnostic length (Always set = 3)

Byte 1 Trip code

Byte 2 Changed parameter number (Digistart IS only)
6.1.1 Trip code

When the soft starter trips, a diagnostic flag is set at the Master and the trip code is reported in Byte 1. When the soft starter is reset, the
diagnostic flag and trip code data are reset = 0, provided the trip condition does not still exist (see Soft Starter Monitoring I/O Data
Structure on page 8 for trip codes).

6.1.2 Changed parameter number

If a parameter is changed via the keypad, the affected parameter number is reported in Byte 2. When the Master reads or writes the
changed parameter, Byte 2 is reset = 0.

A changed parameter number does not set a diagnostic flag.

10 Profibus Module User Guide
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6.2 Profibus freeze mode
The Profibus Module supports Freeze Mode.

In Freeze Mode, inputs are only updated with new data from the soft starter when another Freeze action is carried out. An Un-Freeze
action returns the Profibus Module to normal operation.

6.3 Profibus sync mode
The Profibus Module supports Sync Mode.

In Sync Mode, commands to the soft starter are not processed until another Sync action is carried out. An Un-Sync action returns the
Profibus Interface to normal operation.

6.4 Profibus clear mode

If the Master sends a global Clear command, the Profibus Module will send a Quick Stop command to the soft starter.

n
v pn . —
7. Specifications )
>
Enclosure g
Dimensions 35 mm (W) x 157 mm (H) x 90 mm (D) —_
Weight ........ 250 g »
Protection IP20
Mounting
Spring-action plastic mounting clips (x 2)
Connections )
Soft starter ... . 6-way pin assembly D
Contacts ST UPORTRURTRRN Gold flash c
NEIWOTK +.oovevce ettt e et es et et st s st a s st s s e s s et s s et es s e st en s et et en s s e s en s s et en st s s e st n s st s sttt DB9 female 7
EXternal POWET SUPPIY ....ooiiiiiiiiiie et 2-way removable screw type @)
MaXIMUM CADIE SIZE ...ttt e e et e s b bt e e et e e e e bb e e e s sbb e e e st e e e e aaeeas 2.5 mm? -5
Settings
Network address
ST=] 1] o OO TP PSSP PP PP PPPRN MSD and LSD rotary switches
LR E= 0T T PP PO PPPTPPRPPRPPORE 0to 99
Data rate
1] 1] o o O T O PP T O P T U P TP T PO P O P PP PP PUPPTROP Auto-detect =
RANGE ..o 9.6 kb/s to 12.0 Mb/s Q
Power Q__J
Consumption (steady State, MAXIMUM) ......oooiiiiiiiiieeiii ettt sb et e e s e e e et e e s e e e s be e e e anbb e e e sabeeesabteeeannne 35 mA at 24 Vdc S
Reverse polarity protected (@)
Galvanically isolated
Certification
02O IEC 60947-4-2
O T T T PO SO U PO P PP PP VST PPRPPPON IEC 60947-4-2
m
72
©
Q
N
@)
Profibus Module User Guide 11

Issue 1 www.controltechniques.com




12

www.controltechniques.com

Profibus Module User Guide
Issue 1



Francais

Informations générales

Le fabricant décline toute responsabilité pour les dommages résultant d'une installation non conforme, négligente ou incorrecte, ou
d'une modification sans autorisation des parametres optionnels, ou encore d'une mauvaise association du démarreur avec le
moteur.

Le contenu de ce guide est présumé exact au moment de son impression. Toutefois, avec un engagement dans une politique de
développement et d'amélioration constante du produit, le fabricant se réserve le droit de modifier sans préavis les spécifications ou
performances du produit, ou le contenu du présent Guide.

ystbuz

Tous droits réservés. La reproduction et la transmission intégrales ou partielles du présent guide, sous quelque forme et par
quelgue moyen que ce soit (électrique ou mécanique, y compris via photocopie, enregistrement ou systeme de stockage ou
d'extraction de données), sont interdites sans l'autorisation écrite de I'éditeur.
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1. Introduction

Le Module Profibus est utilisable avec les démarreurs progressifs Digistart CS et Digistart IS afin de connecter ceux-ci a un réseau
de communications série utilisant le protocole Profibus.

2. Installation

ystbu3

& Supprimer la tension réseau et de commande du démarreur progressif avant de monter ou de retirer des accessoires.

2 VERTISSEMENT]

Installer le Module Profibus a l'aide de la procédure suivante :

Débrancher I'alimentation du réseau et de commande du démarreur progressif.

Fixer le module au démarreur comme illustré.

Régler I'adresse du module afin qu'elle corresponde a celle réglée dans I'outil de configuration du Matitre.
Appliquer l'alimentation de commande au démarreur progressif.

Branchez le connecteur réseau et alimenter le module.

Figure 2-1 Fixer le module au démarreur

aprwnE

-
o
Q
5

O
2
”

Digistart CS:
Raccorder le module sur le c6té du démarreur progressif.
O
@D
c
~—
7))
O
N -y
Digistart IS :
1.  Aligner le module avec I'emplacement du port de
communications. .
2. Appuyer sur la languette de fixation supérieure du module dans -
le chassis du démarreur progressif. Q_.)
3. Appuyer sur la languette de fixation du bas. 5
>
@)
s
2 [T
72
©
Figure 2-2 Démonter le module du démarreur Q
— N
Démonter le module a l'aide de la procédure suivante : 9
1.  Supprimer l'alimentation du module. /
2. Débrancher l'alimentation du réseau et de commande du démarreur progressif. AN e
3. Déconnecter tous les cables du module. @
4.  Enfoncer un petit tournevis plat dans les fentes situées en haut et en bas du module et @
appuyer sur les languettes de fixation.
5.  Retirer le module du démarreur progressif. &
@
s
J gt
]
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3. Connexion et configuration du Module Profibus

3.1 Réglage
Figure 3-1 Commutateurs de réglage
Avant d'alimenter le Module Profibus, régler les deux commutateurs rotatifs de sorte
gue l'adresse du module corresponde a I'adresse définie dans I'outil de configuration ADDRESS
du Maitre (la figure illustre le réglage par défaut de ces commutateurs rotatifs). 41 .8
N
Le module détecte automatiquement la vitesse de transmission du réseau. MSD -
27, 5 8
0
4.1 ,6
LSD :@ <
27 ) i 8
0 N

3.2 Connexion
Le module se connecte au réseau Profibus a l'aide d'un connecteur standard Sub-D a 9 broches.
Le Module Profibus peut s'alimenter & travers le cable du réseau ou & I'aide d'une alimentation externe (24 Vdc)

Figure 3-2 Connexions du Module Profibus

Digistart CS Digistart IS
,—o DI2
to CSL +24V
I:-o DI2 ro DI3

o24 VvDC O24 VDC
e
<
§ O0 VDC % OO VDC
n Digistart CS n Digistart IS (mode de commande a distance)
8 Module Profibus DI2, +24V : Arrét
e Alimentation 24 Vdc externe nécessaire en cas de DI3, +24V : Reset
non alimentation par le bus
a Connecteur Sub-D 9 broches vers réseau Profibus g Module Profibus

Alimentation 24 Vdc externe nécessaire en cas de non
alimentation par le bus

a Connecteur Sub-D 9 broches vers réseau Profibus

Des liaisons sont nécessaires entre les bornes DI2, +24V et DI3, +24V si le démarreur progressif Digistart IS doit fonctionner en
mode de commande a distance. En mode local, ces liaisons ne sont pas nécessaires.

Pr 30 Communications & distance du Digistart IS indique si le démarreur progressif acceptera ou non la commande de
démarrage, d'arrét ou de reset depuis le Maitre du réseau en mode de commande a distance. Voir le guide de mise en
service du Digistart IS pour les informations concernant les parametres.

16 Guide de mise en service (Module Profibus)
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Connecteur Sub-D 9 broches

N° des broches Affectation

1 Blindage

Négatif 24 Vdc (en option)

RxD/TxD-P

Non utilisée

Masse des données

VP (extrémité esclave du bus seulement)

Positif 24 VVdc (en option)

(N[O |W|N

RxD/TxD/-N

9 Masse des données

3.3 LED d'état de I'alimentation (rouge) et du bus (verte)

Figure 3-3 LED de retour d'information

Eteinte Allumée
n Etat de l'alimentation Module non alimenté Module alimenté et prét a passer
(rouge) en ligne
n\ // a Etat du bus (verte) Pas de connexion, hors ligne ou | Module en ligne et en état
= probléme d'échange de d'échanger des données
) données
]
(8}
——
Si la communication échoue entre le module et le réseau, la LED d'état du bus s'éteindra. Lorsque la communication
sera rétablie, la LED d'état du bus s'allumera de nouveau.
Lorsqu'une panne de communications se produit, le démarreur progressif peut déclencher une sécurité si le paramétre

Timeout communications du réseau est réglé a une valeur supérieure a zéro. Lorsque la communication est rétablie, le
démarreur progressif doit étre réinitialisé (reset).
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4. Configuration du Maitre

4.1  Configuration du Maitre

Importer le fichier “SSPM08A8.gsd” dans I'outil de configuration du Maitre. Ce fichier est disponible sur le CD fourni ou
téléchargeable depuis le site Web www.controltechniques.com.

Si le Maitre utilise des icdnes d'affichage, deux fichiers graphiques bitmap sont disponibles sur le CD ou téléchargeable depuis le
site Web www.controltechniques.com. SSPM_N.bmp indique le mode normal. SSPM_D.bmp indique le mode de diagnostic.

Le Module Profibus a une plage d'adresses d'esclave comprise entre 0 et 99.
Si le réseau Profibus tombe en panne, le module quittera le mode d'échange de données a I'expiration du timeout du réseau. Ce
temps est défini au niveau de l'outil de configuration du Maitre.

Un paramétre de timeout de communication dans le fichier GSD définit le laps de temps aprés cet événement ou le démarreur
progressif sera forcé de déclencher une sécurité.

L'utilisateur peut régler ce parametre dans le fichier GSD a une valeur comprise entre 0 et 100 secondes. La valeur par défaut est
de 10 secondes.

ouele)
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Si le paramétre de timeout de communication est réglé & 0, le démarreur progressif ne contrélera pas les pannes du
réseau. Cela donne a I'utilisateur la possibilité d'utiliser le démarreur progressif en commande locale, mais n'assure
PAS la fiabilité.
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4.2 Modules en fonctionnement
Le fichier GSD contient trois modules d'utilisation, prenant en charge les structures des données des E/S suivantes :
Table 4-1 Structures des données

Module d'envoi/

Structure des données Module de base Module avancé réception des
parameétres
Structure des données des E/S de contrdle du
. N v v v
démarreur progressif a la page 18
Structure des données des E/S de surveillance x v v

du démarreur progressif a la page 19

Structure des données des E/S de
programmation du démarreur progressif a la x x v
page 22

Le module de base permet a I'utilisateur de démarrer et d'arréter le démarreur progressif et de lire des informations limitées
concernant I'état de fonctionnement.

Le module avancé définit des octets supplémentaires permettant a I'utilisateur de lire des données de fonctionnement du démarreur
progressif comme le courant réel et la température du moteur.

Le module d'envoi/réception de paramétres permet a I'utilisateur de lire et d'écrire des valeurs de parametres du démarreur
progressif (s'applique seulement aux démarreurs progressifs Digistart IS).

5. Structures des données

5.1 Structure des données des E/S de contr6le du démarreur progressif
Le mot de commande Maitre > Esclave est structuré de la maniére suivante :
Table 5-1 Structure des données des E/S de commande

Octet 0
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Réservé Réservé Réservé Arrét Parametre moteur Réservé Réservé

d'urgence

Octet 1
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Réservé Réservé Réservé Réservé Reset Réservé Réservé Marche

avant

Bit d'arrét d'urgence

Lorsque le bit de marche avant passe de 1 a0 :
0 = l'arrét sera progressif (selon le choix réalisé sur le démarreur progressif).
1 = l'arrét sera un arrét d'urgence (c. a d. arrét roue libre).

Le bit d'arrét d'urgence doit étre a 0 avant que le démarreur progressif puisse effectuer un démarrage.

Bits de sélection moteur (Digistart IS seulement)

Sélectionne le jeu de parametres utilisé lors du démarrage :

0 = sélectionné a partir de I'entrée de commande a distance (I'entrée programmable doit étre réglée sur 'Sélection moteur')

1 = jeu de parametres du moteur 1 du démarreur progressif (vérifier que I'entrée programmable du démarreur progressif n'est pas
réglée sur 'Sélection moteur’)

2 = jeu de parameétres du moteur 2 du démarreur progressif (vérifier que I'entrée programmable du démarreur progressif n'est pas
réglée sur 'Sélection moteur')

3 =réservé

Si Pr 3A Fonction d'entrée A est choisi comme sélection du jeu de paramétres moteur, cela provoquera un conflit de
sélection des paramétres moteur via la communication série.
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Le mot d'état Esclave > Maitre est structuré de la maniére suivante :
Table 5-2 Structure du mot d'état

Octet 0
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 Bit 0
Rampe en Local Courant moteur (% In moteur) *
cours

Octet 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Réservé Réservé Réservé Réservé g\g-:;]rttizsse— Défaut Activé Prét

! Courant moteur (% In moteur) représente le courant en pourcentage du courant nominal établi pour le moteur. La valeur maximale
de 63 représente 200% du courant nominal. Pour convertir cette valeur en un pourcentage lisible, la diviser par 0,315. Pour les
modéles Digistart ISO076B et plus petits, cette valeur sera 10 fois supérieure a celle affichée sur le clavier.

2 Disponible seulement sur les démarreurs progressifs Digistart IS.

Prét est a 1 lorsque le démarreur progressif est prét a démarrer le moteur.

Activé est a 1 lorsque le démarreur progressif démarre, est en régime établi ou arréte progressivement le moteur.
Avertissement est a 1 lorsque le démarreur progressif détecte une condition d'avertissement.

Défaut est a 1 lorsque le démarreur progressif a déclenché une sécurité.

Rampe en cours est a 1 lorsque le démarreur progressif démarre ou arréte progressivement le moteur.

Local est a 1 lorsque le démarreur progressif est réglé en mode Local.

5.2  Structure des données des E/S de surveillance du démarreur progressif
L'octet de sortie Maitre > Esclave est structuré de la maniére suivante :
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Table 5-3 Structure de la surveillance des données des E/S O
Octet 2 g
Demande de données de fonctionnement (huméros de demande de données 1 a 14) a"
Les octets d'entrée Slave > Master, en réponse a une demande de données de fonctionnement, sont structurés de la maniére O
suivante : -y
Octet 2
Numéro de demande de données en écho
Octet 3
Bits 7 a 1 Réservés | Bit 0 = 1: numéro de demande de données incorrect
Octet 4 =
Valeur de données - octet de poids fort Q
Octet 5 5
Valeur de données - octet de poids faible >
o
Un numéro de demande de données incorrect se traduira par la validation (=1) du bit du numéro de demande de
données incorrect.
m
wn
©
Q
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o
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Les valeurs des données sont définies de la maniére suivante :
Table 5-4 Valeur des données

Numéro de Octet de poids fort de la valeur des données Octet de poids faible de la valeur des données
demande de
données
0 Réservé Réservé
1 Code du type de produit du démarreur progressif | Numéro de version du logiciel du démarreur progressif
4 = Digistart CS
8 = Digistart IS

2 Code de mise en sécurité/avertissement Etat du démarreur progressif

3 Courant moyen (octet de poids fort) Courant moyen (octet de poids faible)
4 Température moteur 2 Température moteur 1

5 Réservé Facteur de puissance en pourcentage
6 Puissance (en kW)

7 Puissance (en kVA)

8 Tension moyenne

9 Courant sur L1

10 Courant sur L2

11 Courant sur L3
12! Tension sur L1

13 Tension sur L2

14" Tension sur L3

15 Réservé | Réservé

! La valeur de la tension n'est disponible & partir du Digistart IS que si la carte de mesure de tension est installée.

NOTE

Les numéros de demande de données 5 a 14 ne sont valides que pour les démarreurs Digistart IS. Les démarreurs
Digistart CS renverront des valeurs nulles.

Les octets d'entrée pour les numéros de demande de données 6 et 7 sont définis comme suit :

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Octet de poids fort Facteur de mise a I'échelle de la puissance Groupe de bits de poids fort de la puissance

Octet de poids

faible Octet de poids faible de la puissance

La mise a I'échelle de la puissance fonctionne de la maniére suivante :

0 = Multiplier la puissance par 10 pour |'obtenir en W
1 = Multiplier la puissance par 100 pour I'obtenir en W
2 = La puissance est représentée en kW

3 = Multiplier la puissance par 10 pour I'obtenir en kW

Etat du démarreur progressif

La valeur de l'octet de poids faible de la demande de données numéro 2 rapporte I'état du démarreur progressif.
Les bits 0 a 3 fonctionnent de la maniére suivante :

Table 5-5 Octet d'état

Valeur (en décimal) Etat du démarreur progressif
Bits0a 3
0 Inconnu (erreur de communication entre le module et le démarreur progressif)
1 Prét au démarrage (en attente)
2 Démarrage en cours (démarrage progressif)
3 En régime établi (en régime établi — pleine tension sur le moteur)
4 Arrét (arrét progressif)
5 Non prét (redémarrage ou retard thermique et simulation de fonctionnement)
6 Défaut (démarreur en sécurité)
7" Menu ou Menu Journaux ouvert (démarrage impossible)
8! Marche par impulsions avant (faible vitesse)
o' Marche par impulsions arriére (faible vitesse)

! Disponible seulement sur les démarreurs progressifs Digistart IS.
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Codes de mise en sécurité

L'octet de poids fort du numéro de demande de données 2 indique le code de mise en sécurité ou d'avertissement du démarreur
progressif. Les détails sont les suivants :

Table 5-6 Messages des mises en sécurité g-l
Code de Description Digistart CS Digistart IS (8
mise en —_—
sécurité (g_

1 Temps de démarrage trop long ® o

2 Surcharge moteur ® [

3 Sonde thermique moteur o o

4 Déséquilibre de courant o o

5 Fréquence [ o

6 Ordre des phases o o M

8 Perte réseau ® ® -
11 Raccordement moteur ® Q
12 Mise en sécurité entrée A [ ug
13 Courant nominal trop élevé (Courant nominal hors plage) ® Q
14 Option non acceptée (fonction non disponible en connexion 6 fils) ® (7)
15 Connexions internes ® ®

16 Communications réseau (entre le module et le réseau) ® ®

17 Erreur interne [

18 Surtension ®

19 Sous-tension ®

20 Défaut terre ® g
23 Parametre hors plage ® (-
24 Mise en sécurité entrée B ® a"
26 Défaut phase L1 [ @)
27 Défaut phase L2 ® oy
28 Défaut phase L3 [

29 L1-T1 en court-circuit ®

30 L2-T2 en court-circuit ®

31 L3-T3 en court-circuit ®

32 Surcharge moteur 2 ® —
33 Temps surintensité (Surcharge du circuit bypass) ® ® g'_;
35 Pile/horloge ® j—
36 Court-circuit sonde de température ® Q
37 RTD/PT100 A ® g
38 RTD/PT100 B ®

39 RTD/PT100 C ®

40 RTD/PT100 D ®

41 RTD/PT100 E ®

42 RTD/PT100 F ®

43 RTD/PT100 G ® m
45 RTD/PT100 en court-circuit ® 0
46 Mise en sécurité entrée analogique ® 8
47 Puissance excessive [ ] 1]
48 Sous-puissance ° o
255 Pas de sécurité ®
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5.3

Structure des données des E/S de programmation du démarreur progressif

La structure des données des E/S de programmation du démarreur progressif permet a I'utilisateur d'envoyer (écrire) et de recevoir

(lire) les valeurs des paramétres du démarreur progressif sur le réseau.
Les octets de sortie Maitre > Esclave sont structurés de la maniére suivante.
Table 5-7 Structure de la programmation de I'octet de sortie

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Octet 3 Numéro des parametres a lire/écrire
Octet 4 Réservé Réservé Réservé Réservé Réservé Pargg:ie;tere a Paralriw:gtre a Réservé
Octet 5 Valider I'octet de poids fort pour écriture dans le démarreur progressif/ Mettre zéro pour la lecture
Octet 6 Valider |'octet de poids faible pour écriture dans le démarreur progressif/ Mettre zéro pour la lecture
Les octets d'entrée Esclave > Maitre sont structurés de la maniére suivante.
Table 5-8 Structure de la programmation de I'octet d'entrée
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Octet 6 Numéro de paramétre en écho
Octet 7 . S Acces en Valeur de Numéro de
. . . . . . Niveau d'acces des Py N N
Réservé Réservé Réservé arametres écriture parametre parametre
P interdit incorrecte incorrect
Octet 8 Valider I'octet de poids fort pour lire a partir du démarreur progressif
Octet 9 Valider l'octet de poids faible pour lire a partir du démarreur progressif

Le niveau d'accées aux paramétres est défini de la maniére suivante :

0 = Lecture seule
1 = Opérateur (groupes de parameétres 1 a 14 du Digistart IS )
2 = Superviseur (groupes de paramétres 15 et 16 Digistart I1S)

Ce fonctionnement n'est possible qu'avec les démarreurs progressifs Digistart IS.
6. Diagnostics et Modes Profibus

6.1

Télégramme et indication de diagnostic Profibus

Le Module Profibus prend en charge les diagnostics externes. Le télégramme suivant sera envoyé au Maitre si le démarreur
progressif déclenche une sécurité ou si un parameétre est modifié au niveau du démarreur progressif.

Table 6-1 Structure du télégramme de diagnostic Profibus

Structure des données du télégramme de diagnostic

Octet 0 Longueur du diagnostic utilisateur (toujours réglé a 3)
Octet 1 Code de mise en sécurité

Octet 2 Numéro du paramétre modifié (Digistart IS seulement)
6.1.1 Code de mise en sécurité

Lorsque le démarreur progressif déclenche une indication de diagnostic est validée au niveau du Maitre et le code de mise en
sécurité est repporté dans l'octet 1. Lorsque le démarreur progressif est réinitialisé, l'indication de diagnostic et le code de mise en
sécurité sont remis a zéro si la condition de sécurité n'existe plus (voir Structure des données des E/S de surveillance du démarreur

progressif a la page 19 pour les codes de mise en sécurité).

6.1.2 Numéro de parameétre modifié

Si un parameétre est modifié via le clavier, le numéro du parametre concerné est reporté dans l'octet 2. Lorsque le Maitre lit ou écrit

le parameétre modifié, I'octet 2 est remis a 0.
Un numéro de parametre modifié ne valide pas d'indication de diagnostic.

6.2 Mode de capture Profibus

Le Module Profibus prend en charge le mode de capture.

En mode de capture, les entrées ne sont mises a jour avec de nouvelles données issues du démarreur progressif que si une
nouvelle opération de capture est réalisée. Une opération de non-capture renvoie le Module Profibus en fonctionnement normal.
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6.3 Mode de synchronisation Profibus
Le Module Profibus prend en charge le mode de synchronisation.

En mode de synchronisation, les commandes envoyées au démarreur progressif ne sont pas traitées tant qu'une autre opération de
synchronisation n'est pas réalisée. Une opération de désynchronisation renvoie l'interface Profibus en fonctionnement normal.

6.4 Mode d'effacement Profibus

Si le Maitre envoie une commande d'effacement globale, le Module Profibus enverra une commande d'arrét d'urgence au
démarreur progressif.

7. Caractéristiques

Boitier

(3]0 T=T 0 53 o] LS OO T TP PP PPPTTN 35 mm (L) x 157 mm (H) x 90 mm (P)
= ] TP PP PP PPPPTPTTPPP 2509
L () T o)1 o PO UT TR PR PR PPN 1P20
Installation

Languettes de fixation en plastique avec ressort (x 2)

Connexions

(DT T =T | PSPPSR UPPP par connecteur 6 broches
[ g1 =Tt £ PP or

Réseau

AlIMENLALION EXLEIME ....eiiiiiiiii e bae e par bornier & vis 2 voies débrochable
Section MAaXIMAlE dES CADIES ..ottt bttt sh e bbbt ekt e et esbn e et enan e e nane e 2,5 mm?

Réglages

Adresse réseau

Réglage ... des commutateurs rotatifs MSD et LSD

[ o =P RTPREPUPRPI de 0a99
Vitesse de transmission

(R0 = o [T P PP PP PP P OUPPPPPPPN de la détection automatique

[ = To = PP PP PU P OUPPTPPPPN de 9,6 kbits/s a 12,0 Mbits/s
Puissance
ConsomMmation (AU rEPOS, MAXIMUIM)  ...eeiuutteiutreeiiteeeasteeantteeeateeeeasaeeeaate e e e assbeeaaseeeeaabe e e e asbb e e e asbeeeaabneeeebbeeesbneeeannnees 35mA a 24 Vvdc

Protégé contre l'inversion de polarité
Isolation galvanique

Certification

CEI 60947-4-2
CEI 60947-4-2
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Allgemeine Informationen

Der Hersteller haftet nicht fir Schaden, die sich aus einer unsachgemagen, nicht fachgerecht ausgefiihrten oder fehlerhaften
Installation oder Einstellung der Betriebsparameter des Gerats oder aus einer unzuldssigen Kombination von Geréat und Motor
ergeben.

Die Angaben in dieser Anleitung gelten fur den Zeitpunkt der Drucklegung als verbindlich. Im Interesse einer bestandigen
Weiterentwicklung und Verbesserung unserer Produkte behalt sich der Hersteller das Recht vor, die Technischen Daten des
Produkts, die Angaben zum Betriebsverhalten des Produkts und den Inhalt dieser Anleitung ohne Ankiindigung zu &ndern.

Alle Rechte vorbehalten. Diese Anleitung oder Teile davon dirfen ohne schriftliche Genehmigung des Herausgebers in keiner Form
auf elektronische oder mechanische Weise, einschlie3lich Fotokopieren, Aufzeichnen oder anhand eines Systems fiir Speicherung
und Abfrage von Daten, vervielfaltigt oder sonst wie weitergegeben werden.
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1. Einfuhrung

Mit dem Profibus-Modul kénnen die Softstarter Digistart CS und Digistart IS an ein serielles Kommunikationsnetzwerk
angeschlossen werden, in dem das Profibus-Protokoll genutzt wird.

2. Installation

ystbu3

& Trennen Sie die Haupt- und die Steuerspannung vom Softstarter, bevor Sie Zubehor anschlieBen oder abtrennen.

WARNUNG

Installieren Sie das Profibus-Modul anhand der folgenden Vorgehensweise:

Trennen Sie die Haupt- und die Steuerspannung vom Softstarter.

Befestigen Sie das Modul am Softstarter entsprechend der Abbildung.

Stellen Sie die Moduladresse entsprechend der Adresseinstellung in der Master-Konfiguration ein.
Anlegen der Steuerspannung an den Softstarter.

. SchlieBen Sie den Netzwerk-Stecker an und schalten Sie das Modul ein.

Abbildung 2-1 Montieren Sie das Modul an den Starter.

S
sieduelq

Digistart CS:
SchlieRen Sie das Modul an die Seite des Softstarters an.

08627.A

Digistart IS: .

1.  Zum AnschlieBen des Moduls an die Seite des Softstarters o

setzen Sie das Schnittstellenmodul in den Steckplatz des Q_.)

Kommunikationsanschlusses ein. 5

2. Dricken Sie die obere Halteklammer der Schnittstelle zuerst in S

das Gehause des Softstarters, driicken Sie anschlielend die @)
untere Halteklammer ein.

<C

E m

72

Abbildung 2-2 Bauen Sie das Modul vom Starter ab. 8

o ) . 2N

Entfernen Sie die Profibus-Modul wie folgt: (@)

1. Trennen Sie die Stromversorgung vom Modul. / —_

2. Trennen Sie die Haupt- und die Steuerspannung vom Softstarter. AN

3. Trennen Sie alle bauseitigen Elektroleitungen vom Modul.

4. Dricken Sie einen kleinen Schlitzschraubendreher oben und unten in die Schlitze der
Schnittstelle und driicken Sie die Halteklammern heraus.

5. Ziehen Sie das Modul aus dem Softstarter.

@ ®
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3. AnschlieRen und Konfigurieren von Profibus-Modul

3.1 Einstellungen
Abbildung 3-1 Einstellschalter

Stellen Sie vor dem Einschalten des Profibus-Moduls die zwei Drehschalter so ein,
dass die Moduladresse mit der Adresseinstellung in Ihrer Master-Konfiguration
Ubereinstimmt (in der Abbildung ist die Werkeinstellung fur die Drehschalter

dargestellt).

Das Modul erkennt die Netzwerk-Datenrate automatisch.

ADDRESS
4.1 ,6

2/|\
0

MSD

~

8

4.1 ,6
o -
2 /|\

0

8

03197.A

3.2 Anschluss

Das Modul wird Uber einen Standard 9 Pin Sub-D Stecker an das Profibus-Netzwerk angeschlossen.

Die Stromversorgung fur das Profibus-Modul kann tber das Netzwerkkabel oder extern (24 Vdc) erfolgen.

Abbildung 3-2 Anschliisse am Profibus-Modul

Digistart CS

Digistart IS

ro CSL
I:-o DiI2

Lo DI2 1
I:o +24V L

I:-o DI3
Lo +24V

08652.A
o

Digistart CS

Profibus-Modul

Stromversorgung Uber Bus.

Externe Versorgung 24 Vdc erforderlich, falls keine

Digistart IS (Fernbetatigungsmodus)
DI2, +24 V: Stopp

DI3, +24 V: Reset

9-poliger Sub-D stecker zum Profibus-Netzwerk

(» Jleo Jio -

Profibus-Modul

Externe Versorgung 24 Vdc erforderlich, falls keine
Stromversorgung Uber Bus.

9-poliger Sub-D stecker zum Profibus-Netzwerk

9-poliger Sub-D-Stecker

Pin-Nr.

Zuweisung

1 Abschirmung

24 Vdc negativ (Zubehor)

RxD/TxD-P

ohne Verwendung

DGND

VP (nur Ende von Bus-Slave)

24 Vdc positiv (Zubehor)

0| N[O~ |lWN

RxD/TxD/-N

9 DGND

Zwischen den Klemmen DI2, +24 V und DI3, +24 V sind Eingangsverbindungen erforderlich, wenn der Digistart I1S-Softstarter im
Fernbetatigungsmodus betrieben wird. Im Local-Modus sind die Verbindungen nicht erforderlich.
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Digistart IS Pr 30 Fernkommunikation legen fest, ob der Softstarter im Modus ,Fernbedienung* Start-, Stopp- oder
Reset-Befehle vom seriellen Netzwerk-Master annimmt. Weitere Informationen zum Digistart IS finden Sie im
Benutzerhandbuch des Softstarters.

3.3  Netzstatus-LED (rot) und Busstatus-LED (grin)
Tabelle 3-1 Feedback-LEDs

AUS EIN
n Netzstatus (rot) Module ohne Netzspannung Module eingeschaltet und
/ betriebsbereit
a Busstatus (grin) | Keine Verbindung, aul3er Betrieb Modul in Betrieb und im
oder Ausfall des Datenaustauschs | Datenaustausch-Status

03523.C

Falls die Kommunikation zwischen Modul und Netzwerk ausfallt, erlischt die Bus-Status-LED. Wenn die
Kommunikation wiederhergestellt wird, leuchtet die Bus-Status-LED wieder.

Wenn ein Kommunikationsfehler auftritt, kann sich der Softstarter abschalten, falls der Timeout-Parameter der
Kommunikation fur das Netzwerk auf gréRer Null eingestellt wurde. Bei Wiederaufnahme der Kommunikation muss
der Softstarter zuriickgesetzt werden.

4. Master-Konfiguration

4.1  Konfiguration

Importieren Sie die Datei “SSPM08A8.gsd” in Ihre Master-Konfiguration. Sie finden diese Datei auf der mitgelieferten CD oder kann
von der Website www.controltechnigues.com heruntergeladen werden.

Falls Ihr Master Bildschirmsymbole verwendet, stehen Ihnen auf der CD oder kann von der Website www.controltechnigues.com
heruntergeladen werden zwei grafische Bitmap-Dateien zur Verfigung. SSPM_N.bmp kennzeichnet den Normalmodus.
SSPM_D.bmp kennzeichnet den Diagnosemodus.

Das Profibus-Modul hat einen Slave-Adressbereich von 0 bis 99.

Wenn das Profibus-Netzwerk ausféllt, verlasst das Modul den Datenaustauschmodus, nachdem die Zeitdauer fur
LZeitiberschreitung” der Netzwerkuberwachung abgelaufen ist. Diese Zeitdauer fir die Zeituberschreitung wird anhand des
Master-Konfigurationswerkzeugs eingestellt.

Ein Parameter ,Communication Timeout“ in der GSD-Datei legt die Zeitdauer fest, nach deren Ablauf der Softstarter zwangsweise
in den Zustand ,Abschaltung” gebracht wird.

Der Benutzer kann den Parameter ,Communication Timeout" in der GSD-Datei auf jeden gewunschten Wert zwischen 0 und
100 Sekunden einstellen. Die Standardeinstellung betragt 10 Sekunden.

Wenn der Parameter ,Communication Timeout* auf 0 eingestellt ist, behélt der Softstarter bei Netzwerkausfall seinen
derzeitigen Zustand bei. Dadurch erhalt der Benutzer die Moglichkeit, den Softstarter vor Ort anzusteuern; es handelt
sich jedoch NICHT um eine Ausfallsicherheit.

4.2 Bedienmodule
Die GSD-Datei enthélt drei Betriebsmodule, in denen die Daten-1/O-Strukturen wie folgt unterstitzt werden:
Tabelle 4-1 Datenstrukturen

ystbu3

sieduelq

ouele)

joueds3

Modul zum
Datenstruktur Grundmodul Erweitertes Modul Parameter-Upload /
-Download
Softstarter-Ansteuerung I/O auf Seite 30 v v v
Softstarter-Uberwachung /0 auf Seite 31 x v v
Softstarter-Programmierung 1/O auf Seite 33 x x v
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Das Grundmodul ermdglicht dem Benutzer, den Softstarter zu starten und zu stoppen, und begrenzte Informationen zum
Betriebsstatus zu lesen.

Das erweiterte Modul definiert Zusatz-Bytes, die dem Benutzer das Lesen der Betriebsdaten des Softstarters (z. B. tatsachliche/r
Motorstrom und Motortemperatur) ermdglichen.

Das Modul 'Parameter-Upload/-Download' ermdglicht dem Benutzer das Lesen und Schreiben der Softstarter-Parameterwerte (nur
zutreffend flr Digistart IS-Softstarter).

5.

Datenstrukturen

5.1

Ansteuerungswort Master > Slave ist wie folgt strukturiert:
Tabelle 5-1 Struktur der E/A-Daten fir Ansteuerung

Datenstruktur Softstarter-Ansteuerung 1/0O

Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 | Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reserviert Reserviert Reserviert Schnellstopp Motorsatz Reserviert Reserviert
Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reset Reserviert Reserviert Fwd run

Schnellstopp-Bit

Wenn Bit 'Fwd run' sich von 1 auf 0 &ndert:
0 = Stopp ist ein Sanftstoppen (wie Auswahl am Softstarter).
1 = Stopp ist ein Schnellstoppen (Freilaufstopp).

HINWEIS

Motorsatz-Bits (nur Digistart IS)

Wahlt, welcher Parametersatz beim Starten zu verwenden ist:

0 = ausgewahlt vom Ferneingang des Softstarters (programmierbarer Eingang muss auf ,Auswahl Motorsatz* eingestellt sein)

1 = Primérer Motorsatz des Softstarters (stellen Sie sicher, dass der programmierbare Eingang nicht auf ,,Auswahl Motorsatz*
eingestellt ist")

2 = Sekundarer Motorsatz des Softstarters (stellen Sie sicher, dass der programmierbare Eingang nicht auf ,Auswahl Motorsatz*
eingestellt ist’)

3 = Reserviert

Das Schnellstopp-Bit muss auf 0 festgelegt sein, bevor der Softstarter einen Start durchfiihren kann.

HINWEIS

Wenn Pr 3A Funktion Eingang Aauf ,Auswahl Motorsatz* eingestellt ist, fiihrt dies zu einem Konflikt mit der Auswahl
des Motorsatzes Uber die serielle Kommunikation.

Statuswort Slave > Master ist wie folgt strukturiert:
Tabelle 5-2 Struktur Statuswort

Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 Bit O
Anfahren Lokalmodus 2 Motorstrom (%FLC) *

Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Warnung 2 Fehler Ein Bereit

! Motorstrom (% Nennstrom) gibt den Strom in Prozent des eingestellten Nennstroms des Motors an. Ein Maximalwert von 63 steht
fiir 200 % Nennstrom. Dividieren Sie den Wert durch 0,315, um den Wert in einen aussagekraftigen Prozentsatz zu konvertieren..
Bei Modellen Digistart IS 1S-1x0076B und kleiner ist dieser Wert 10fach groRer als der am Bedienfeld angezeigte Wert.

2 Nur verfiigbar an Digistart IS-Softstartern.

Bereit wird festgelegt, wenn der Softstarter zum Starten des Motors bereit ist.

Ein wird festgelegt, wenn der Softstarter den Motor startet, betreibt oder sanft stoppt.
Warnung wird festgelegt, wenn der Softstarter eine Alarmbedingung erkennt.

Fehler wird festgelegt, wenn der Softstarter abgeschaltet hat.

Anfahren wird festgelegt, wenn der Softstarter den Motor startet oder sanft stoppt.
Lokal wird festgelegt, wenn fiir den Softstarter der Lokalmodus eingestellt wurde.
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5.2 Datenstruktur Softstarter-Uberwachung 1/O

Ausgabe-Byte Master > Slave ist wie folgt strukturiert:
Tabelle 5-3 Struktur der E/A-Daten fiir Uberwachung

Byte 2

Betriebs-Datenabfrage (Datenabfragenummern 1 bis 14)

Eingabe-Bytes Slave > Master, in Reaktion auf die Betriebs-Datenabfrage, sind wie folgt strukturiert:

Byte 2
Echo-Datenabfragenummer
Byte 3
Bits 7 bis 1 Reserviert | Bit 0 = 1: Ungultige Datenabfragenummer
Byte 4
High-Byte fur Betriebsdatenwert vom Softstarter lesen
Byte 5

Low-Byte fiir Betriebsdatenwert vom Softstarter lesen

Eine ungiltige Datenabfragenummer fiihrt dazu, dass das Bit fir die ungtiltige Datenabfragenummer auf = 1 gestellt

wird.

Datenwerte werden wie folgt definiert:
Tabelle 5-4 Datenwerte

ystbu3

sieduelq

Datenabfrage High-Byte Datenwert Low-Byte Datenwert
nummer
0 Reserviert Reserviert
1 Softstarter-Produkttypcode: Versionsnummer der Softstarter-Software
4 = Digistart CS
8 = Digistart IS
2 Abschalt-/Warncode Softstarter-Status
3 Durchschnittlicher Strom (High-Byte) Durchschnittlicher Strom (Low-Byte)
4 Motor 2 Temperatur Motor 1 Temperatur
5 Reserviert Leistungsfaktor in Prozent
6 Leistung (kW)
7 Leistung (kVA) —
8 Durchschnittliche Spannung Q_J
9 L1 Strom ol
10 L2 Strom %
111 L3 Strom @)
12 L1 Spannung
13" L2 Spannung
14 L3 Spannung
15 Reserviert | Reserviert
! Der Digistart IS kann nur dann Spannungsdaten liefern, wenn die Spannungsmesskarte installiert ist.
m
Datenanforderungen Nummer 5 bis 14 gelten nur fur Starter Digistart |S. Starter Digistart CS geben den Wert Null n
zuriick. O
QO
Eingabe-Bytes fur Datenabfragenummern 6 und 7 werden wie folgt definiert: 81
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0 —
High-Byte Leistungsskalafaktor High-Halbbyte Leistung
Low-Byte Low-Byte Leistung

Folgende Leistungsskalafunktionen:

0 = multiplizieren der Leistung mit 10, um W zu erhalten
1 = multiplizieren der Leistung mit 100, um W zu erhalten
2 = Leistung wird in kW angegeben

3 = multiplizieren der Leistung mit 10, um kW zu erhalten
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Softstarter-Status

Der Datenwert des Low-Byte fiir die Datenabfragenummer 2 meldet den Softstarter-Status.

Funktionen der Bits 0 bis 3 wie folgt:
Tabelle 5-5 Statusbyte

Wert (dezimal) Softstarter-Status
Bits 0 bis 3

0 Unbekannt (Kommunikationsfehler zwischen Softstarter und Modul)
1 Bereit zum Starten (Warten)
2 Starten (Sanftstarten)
3 In Betrieb (in Betrieb — volle Spannung am Motor)
4 Stoppen (Sanftstoppen)
5 Nicht bereit (Neustart oder thermische Verzogerung und Betriebssimulation)
6 Ausfall (abgeschaltet)
7' Meni oder Protokollmenii offen (Start nicht moglich)
8! JOG vorwarts (niedrige Drehzahl)
o' JOG riuckwarts (niedrige Drehzahl)

! Nur verfiigbar an Digistart IS-Softstartern.

Trip Codes

Der Datenwert des Low-Byte fiir die Datenabfragenummer 2 meldet den Softstarter-Status.

Funktionen der Bits 0 bis 3 wie folgt:
Tabelle 5-6 Meldungen bei Abschaltungen

Fehlercode Beschreibung Digistart CS Digistart IS
1 Max. zulassige Hochlaufzeit o [
2 Motoriiberlastung [ J [ J
3 Motor-Thermistor o [J
4 Strom Unsymmetrie [ ([ ]
5 Netzfrequenz [ ] LJ
6 Phasenfolge o [
8 Hochspannungskreis o [ ]
11 Motoranschluss [ J
12 Eingang A Abschaltung [ J
13 Nennstrom zu hoch (Nennstrom auf3erhalb des Bereichs) [ J
14 Nicht unterstitzte Option (Funktion im Innendreieck nicht verfuigbar) [ ]
15 Starterkommunikation (zwischen Softstarter und Modul) [ ] [ ]
16 Netzwerkkommunikation (zwischen Modul und Netzwerk) o [
17 Interner Fehler o
18 Uberspannung ®
19 Unterspannung [ J
20 Erdschluss [ J
23 Parameter auBerhalb Bereich [ J
24 Eingang B Abschaltung [ J
26 Phasenfehler L1 o
27 Phasenfehler L2 [ ]
28 Phasenfehler L3 ®
29 Kurzschluss L1-T1 o
30 Kurzschluss L2-T2 [ J
31 Kurzschluss L3-T3 [ J
32 Motor 2 Uberlast [
33 Zeit-Uberstrom (Bypass-Uberlastung) [ J [
35 Batterie/Uhr o
36 Thermistorkreis [ J
37 Ubertemperatur RTD A [
38 Ubertemperatur RTD B o
39 Ubertemperatur RTD C [
40 Ubertemperatur RTD D ®
41 Ubertemperatur RTD E ®
42 Ubertemperatur RTD F ®
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Fehlercode Beschreibung Digistart CS Digistart IS
43 Ubertemperatur RTD G [
45 RTD-Kurzschlussfehler [ J
46 Abschaltung Analogeingang [ ]
47 Uberleistung ®
48 Unterleistung [ ]
255 Kein Fehler @
5.3 Datenstruktur Softstarter-Programmierung 1/O

Die Datenstruktur Softstarter-Programmierung 1/0 gestattet dem Benutzer das Uploaden (Lesen) und Downloaden (Schreiben) der

Softstarter-Parameterwerte Uber das Netzwerk.
Ausgabe-Bytes Master > Slave sind wie folgt strukturiert:
Tabelle 5-7 Bytestruktur fur Programmieren einer Ausgabe

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 3 Parameternummer zu lesen/schreiben
Byte 4 Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Reserviert Schreibe Lesepara Reserviert
parameter meter
Byte 5 High-Byte Parameterwert zum Schreiben der Softstarter-/Nulldaten-Werte zum Lesen
Byte 6 Low-Byte Parameterwert zum Schreiben der Softstarter-/Nulldaten-Werte zum Lesen
Eingabe-Bytes Slave > Master sind wie folgt strukturiert:
Tabelle 5-8 Bytestruktur fir Programmieren eines Einlesens
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Byte 6 Echo-Parameternummer
Byte 7 : . I Unglltiger | Ungultige
Reserviert | Reserviert Reserviert Parame_ter Zugangs Schre|b_zugr|ﬂ Parameter | Parameter
niveau verweigert
wert nummer
Byte 8 High-Byte fir Parameterwert vom Softstarter lesen
Byte 9 Low-Byte fir Parameterwert vom Softstarter lesen

Die Parameter-Zugriffsebenen sind wie folgt definiert:

0 = Nur lesen
1 = Bediener (Digistart IS Parametergruppen 1 bis 14)
2 = Werksleiter (Digistart IS Parametergruppen 15 und 16)

HINWEIS

Dieses Funktionsmodul kann nur mit den Softstartern Digistart IS genutzt werden.

6. Diagnose und Modus in Profibus

6.1 Diagnose-Nachricht und -Flag fur Profibus

Das Profibus-Modul unterstitzt die externe Diagnose. Die folgende Nachricht wird an den Master gesendet, wenn der Softstarter

abschaltet oder wenn ein Parameter sich am Softstarter andert.
Tabelle 6-1 Struktur des Profibus-Diagnosetelegramms

Datenstruktur der Diagnosenachricht

Byte 0 Benutzerdefinierte Diagnoselange (stets = 3)
Byte 1 Fehlercode

Byte 2 Geéanderte Parameternummer (nur Digistart IS)
6.1.1 Fehlercode

Wenn der Softstarter abschaltet, wird am Master ein Diagnose-Flag gesetzt und der Fehlercode wird in Byte 1 Uibergeben. Wenn

der Softstarter zurtickgesetzt wird, werden das Diagnose-Flag und die Daten des Fehlercodes auf 0 gesetzt, sofern die

Fehlerbedingung nicht mehr vorliegt (weitere Informationen zu den Fehlercodes finden Sie unter Datenstruktur
Softstarter-Uberwachung 1/0 auf Seite 31).

6.1.2 Geanderte Parameternummer

Falls ein Parameter Uber den Bedienfeld geéndert wird, wird die betroffene Parameternummer in Byte 2 berichtet. Wenn der Master

den geanderten Parameter liest oder schreibt, wird Byte 2 auf 0 zurlickgesetzt.
Eine geénderte Parameternummer aktiviert kein Diagnose-Flag.
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6.2 Freeze-Modus des Profibus
Das Profibus-Modul unterstiitzt den Freeze-Modus.

Im Freeze-Modus werden Eingaben nur mit neuen Daten vom Softstarter aktualisiert, wenn eine weitere Freeze-Aktion ausgefiihrt
wird. Mithilfe einer De-Freeze-Aktion kehrt das Profibus-Modul in den Normalbetrieb zurtick.

6.3 Sync-Modus des Profibus

Das Profibus-Modul unterstitzt den Sync-Modus.

Im Sync-Modus werden Befehle an den Softstarter erst bearbeitet, wenn eine weitere Sync-Aktion ausgefuhrt wird. Mithilfe einer
De-Sync-Aktion kehrt die Profibus-Schnittstelle in den Normalbetrieb zuriick.

6.4 Léoschmodus des Profibus

Falls der Master einen globalen Loschbefehl sendet, sendet das Profibus-Modul einen Schnellstoppbefehl an den Softstarter.

7. Technische Daten

Gehéause
ADIMESSUNGEN ..ttt e ettt e e e e e ek bbbt e e e e e e s s bbb ee e e e e e e anbbbeeeeeesaannbnseeaaeeaannnnnes 35 mm (B) x 157 mm (H) x 90 mm (T)
Gewicht . 2509
Schutzart IP20
Montage
Federklammern aus Kunststoff (x 2)
Anschliisse
Softstarteranschluss .... .6-Pin-Steckverbinder
Kontakte .............. e ———— hauchvergoldet
NEEZWETKDUCRSE. ...t h et oo a et a et e 42kttt 4 o2k bt eoa bt e 4k et e e hb et e e b bt e e eab et e e nb e e e e anb e e nnbe e e e ennnes DB9
EXIEINE SIrOMVEISOIGUNG .....eieieiiieeeiaiiiiteeee e e ettt et e e e e s atabee et e e e e e asbsbeeeeeeeaasbbs e e e e e e e e aabnbeeeeeeeaanbsbeeaeaeeaannnnneeas 2-Wege-Schraubenmodell
mMaximaler KaDEIQUICNMESSET .......... ittt ettt e e oo ettt et e e e e e s bbb et e e e e e e e sbbb e e e e e e e ansbbeeeaaeeannntnreen 2,5 mm?
Einstellungen
Netzwerkadresse
EiNStellUNGSArENSCNAIET ...ttt b e et e e e e bt e e e s MSD und LSD
(2] (=T o] o T TSP O T PP PPPPPPI 0 bis 99
Datenrate
= (=] 11T T OO P TR UPPUPPRPPTTIIRE Auto-Erkennung
121 (=T Tod PP PSP PUPRPPPI 9,6 kB/s to 12,0 MB/s
Stromversorgung
Verbrauch (Dauerzustand, MAaXIMAI) ........cccuueeereeeiiiiieiire et er e e e s s satereaeesssstereeeeessssssraeeeaeeaassssseeeeeesassnssseeeeesnsnes 35 mA bei 24 Vdc

Schutz vor umgekehrter Polaritét
galvanisch getrennt

Zertifizierung

022U T UTTTRT IEC 60947-4-2
[ O PPPPORPUPPTPTIRN IEC 60947-4-2
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Iltaliano

Informazioni generali

Il produttore non assume alcuna responsabilitd per le conseguenze derivanti da installazione o regolazione dei parametri opzionali
del dispositivo inadeguate, fatte con negligenza o non corrette o derivanti da un errato collegamento al motore dell'avviatore.

| contenuti di questo manuale sono ritenuti corretti al momento della stampa. Il produttore, nell'ambito di un impegno costante per lo
sviluppo e il miglioramento, si riserva il diritto di modificare le specifiche del prodotto o le sue prestazioni o il contenuto del manuale
senza preawviso.

Tutti i diritti riservati. La riproduzione e la trasmissione di questo manuale o di qualsiasi sua parte in qualsiasi forma o con qualsiasi

mezzo, anche elettronico o meccanico, compresi fotocopie, registrazione o sistemi di archiviazione e recupero dei dati, sono vietate
senza il preliminare consenso scritto da parte dell'editore.
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1. Introduzione

E possibile utilizzare il Modulo Profibus con avviatori statici Digistart CS e Digistart IS in modo da collegare l'avviatore alla rete di

comunicazione seriale impiegando il protocollo Profibus.

2. Installazione

& Togliere dall'avviatore statico la tensione di rete e la tensione di controllo prima di collegare o rimuovere accessori.

AWERTENZA|

Installare il Profibus Modulo utilizzando la seguente procedura:

Applicare I'alimentazione di controllo all'avviatore statico.
Inserire il connettore di rete e accendere il modulo.

aprwbdpE

Figura 2-1 Inserire il modulo nell'avviatore

Togliere l'alimentazione al controllo e la tensione di rete all'avviatore statico.
Attaccare il modulo all'avviatore statico come mostrato in figura.
Impostare l'indirizzo del modulo in modo che corrisponda all'indirizzo impostato nello strumento di configurazione del master.

Digistart CS:
Inserire il modulo sul lato dell'avviatore statico.

08627.A

Digistart IS:

1. Allineare il modulo con la presa della porta di comunicazione.

2. Premere la molletta che trattiene il coperchio del modulo sul
telaio dell'avviatore statico.
3. Premere la molletta di fissaggio in alto.

08628.A

Figura 2-2 Togliere il modulo dall'avviatore

Rimuovere il modulo utilizzando la seguente procedura:
1. Togliere l'alimentazione al modulo.

Togliere I'alimentazione al controllo e la tensione di rete all'avviatore statico.

2.
3. Staccare tutti i cavi esterni dal modulo.
4,

Inserire un piccolo cacciavite a testa piatta nelle fessure in alto e in basso del modulo e °

sollevare le mollette di ritegno.
5. Estrarre il modulo dall'avviatore statico.

03550A
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3.

Collegamento e configurazione del Modulo Profibus

3.1

Regolazione

Figura 3-1 Regolazione dei commutatori

Prima di accendere il Modulo Profibus, impostare i due interruttori rotativi in modo che
I'indirizzo del modulo corrisponda all'indirizzo impostato nello strumento di ADDRESS
configurazione del master (lo schema mostra I'impostazione predefinita di fabbrica per
gli interruttori rotativi). 4.1 ,6
. . N MSD ()<
Il modulo rileva automaticamente la velocita dei dati di rete. 27, A 8
0
4.1 ,6
o S@)-
27 A 8
0 <
3.2 Collegamento
I modulo si collega alla rete Profibus tramite un connettore standard a 9 pin tipo Sub-D.
E possibile alimentare il Modulo Profibus tramite il cavo di rete o dall'esterno (24 Vdc).
Figura 3-2 Collegamenti del Modulo Profibus
Digistart CS Digistart IS
o
I:-O CSL +24V
ro DI2 ,—-o DI3
+24V

Digistart CS

Modulo Profibus

E necessaria un'alimentazione esterna a 24 Vdc nel
caso non sia alimentato dal bus

Digistart IS (modalita Remote)

DI2, +24 V: Stop (Arresto)

DI3, +24 V: Reset (Ripristino)

(> Jeo Jio I

Connettore a 9 pin tipo Sub-D di collegamento alla
rete Profibus

Modulo Profibus

E necessaria un'alimentazione esterna a 24 Vdc nel
caso non sia alimentato dal bus

Connettore a 9 pin tipo Sub-D di collegamento alla rete
Profibus

Connettore a 9 pin Sub-D

5

Assegnazione

Schermo

24 Vdc negativo (opzionale)

RxD/TxD-P

non utilizzato

DGND

VP (solo lato slave del bus)

24 Vdc positivo (opzionale)

RxD/TxD/-N

olo|~|o|u|sw|n|kls

DGND
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E necessario collegare gli ingressi tra i terminali DI2, +24 V e DI3, +24 V se l'avviatore statico Digistart IS viene fatto funzionare in
modalita Remota. In modalita Locale, tali collegamenti non sono necessari.

Con il Pr 30 del Digistart IS Comunicazione remotaé possibile selezionare la possibilita per I'avviatore statico di
accettare i comandi di Start (Avvio), Stop (Arresto) o Reset (Ripristino) dal master di rete seriale mentre & in modalita di
controllo remoto. Vedere al duida dell’utente dell'avviatore statico Digistart IS per ottenere informazioni dettagliate sul
parametro.

3.3 LED di stato della potenza (rosso) e LED di stato del Bus (verde)
Tabella 3-1 LED di feedback

Spento Acceso
n Stato di accensione Modulo non alimentato Modulo alimentato e pronto a
(rosso) essere messo in linea
n\ // 8 Stato del bus (verde) Nessun collegamento, non in linea | Modulo in linea e in stato di
M o errore nello scambio di dati scambio di dati
[
o
9
[}
P
8
_—
Se viene meno la comunicazione tra il modulo e la rete, il LED di stato del bus si spegne. Quando la comunicazione
viene ripristinata, il LED di stato del bus si riaccende.
Quando si verifica un errore di comunicazione, I'avviatore statico pud andare in allarme se & stato impostato un

parametro di timeout della comunicazione per la rete maggiore di zero. Quando viene ripristinata la comunicazione, &
necessario ripristinare l'avviatore statico.

4. Configurazione del master

4.1 Configurazione del master

Importare il file SSPM08A8.gsd nello strumento di configurazione Master. Questo file & disponibile nel CD oppure € possibile
scaricarlo dal sito Web www.controltechniques.com in dotazione.

Se il Master utilizza icone sulla schermata, sono disponibili sul CD oppure & possibile scaricarlo dal sito
Web www.controltechniqgues.com due file bitmap. SSPM_N.bmp indica la modalitd normale. SSPM_D.bmp indica la modalita
diagnostica.

Il Modulo Profibus dispone di un intervallo di indirizzi slave da 0 a 99.

Se la rete Profibus non funziona, il modulo abbandonera la modalita di scambio dei dati dopo che & scaduto il periodo di timeout del
watchdog di rete. Questo periodo di timeout viene impostato sullo strumento di configurazione del master.

Un parametro timeout di comunicazione nel file GSD stabilisce dopo quanto tempo a partire dall'evento in questione I'avviatore
statico sara forzato ad andare in allarme.

L'utente puo regolare il parametro Timeout di comunicazione nel file GSD su qualsiasi impostazione tra 0 e 100 secondi.
L'impostazione predefinita € 10 secondi.

Se il parametro Timeout di comunicazione & impostato su 0, lo stato attuale dell'avviatore statico rimarra invariato in
caso di guasto di rete. Cio da all'utente la possibilita di utilizzare I'avviatore statico con il controllo locale, ma NON é a
prova di guasto.
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4.2  Moduli operativi
Il file GSD contiene tre moduli operativi, che supportano strutture di ingresso/uscita dei dati come segue:
Tabella 4-1 Strutture dei dati

Modulo di scrittura/

Struttura dei dati Modulo di base Modulo esteso . .
lettura dei parametri

Struttura dei dati di ingresso/uscita per il v v v
controllo dell'avviatore statico a pagina 40

Struttura dei dati di ingresso/uscita per il

X i ) . . x v v
monitoraggio dell'avviatore statico a pagina 41

Struttura dei dati di programmazione degli

; e . : . x x v
ingressi/uscite dell'avviatore staticoa pagina 44

I modulo di base permette all'utente di avviare e arrestare l'avviatore statico e di leggere alcuni dati relativi allo stato di
funzionamento.

I Modulo esteso stabilisce alcuni byte aggiuntivi che permettono all'utente di leggere i dati operativi dell'avviatore statico quali la
corrente e la temperatura attuali del motore.

Il parametro Modulo di scrittura/lettura dei parametri permette all'utente di leggere e scrivere i valori dei parametri dell'avviatore
statico (applicabile solo agli avviatori statici Digistart IS).

5. Strutture dei dati

5.1  Struttura dei dati di ingresso/uscita per il controllo dell'avviatore statico
La word di controllo Master > Slave sono strutturati come segue.
Tabella 5-1 Struttura dei dati di ingressi/uscite dei comandi

Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 | Bit 2 Bit 1 Bit 0
Riservato Riservato Riservato Arresto Gruppo motore Riservato Riservato

rapido

Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Riservato Riservato Riservato Riservato Reset Riservato Riservato Marcia avanti

(Ripristino)

Bit arresto rapido

Quando il bit Marcia avanti passada 1 a O:
0 = l'azione di arresto sara un Arresto graduale (nel modo selezionato sull'avviatore statico).
1 = Il'azione di arresto sara un Arresto rapido (cioé Arresto a ruota libera).

Il bit Arresto rapido deve essere impostato su 0 prima che l'avviatore statico possa eseguire un awvio.

Bit del gruppo motore (solo Digistart IS)

Selezionare quale gruppo di parametri utilizzare all'avvio:

0 = selezionato dall'ingresso remoto dell'avviatore statico (lI'ingresso programmabile deve essere impostato su Seleziona gruppo
motore)

1 = gruppo motore primario dell'avviatore statico (accertarsi che l'ingresso programmabile dell'avviatore statico non sia impostato su
'Seleziona gruppo motore)
2 = gruppo motore secondario dell'avviatore statico (accertarsi che l'ingresso programmabile dell'avviatore statico non sia impostato
su Seleziona gruppo motore)

3 = Riservato
Se il Pr 3A Funzione ingresso Aé impostato su Seleziona gruppo motore, insorgera un conflitto con la selezione del

gruppo motore tramite comunicazione seriale.
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La word di stato Slave > Master & composta come segue:

Tabella 5-2 Struttura della word di stato

Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | BitO
Rampa Local Corrente motore (% di FLC) *

Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Riservato Riservato Riservato Riservato Attenzione * Errore Acceso Pronto

! La corrente del motore (% FLC) e’ riportata in percentuale rispetto alla corrente a pieno carico impostata del motore. Un valore
massimo di 63 rappresenta il 200% della corrente a pieno carico. Per convertire questo numero in una percentuale significativa,
dividere per 0,315. Per i modelli Digistart IS 1IS1x0076B e i modelli piu piccoli questo valore sara 10 volte maggiore del valore
visualizzato sulla tastiera.

2 Disponibile solo sugli avviatori statici Digistart IS.

Pronto viene impostato quando l'avviatore statico & pronto ad avviare il motore.

Acceso & impostato quando l'avviatore statico & in fase di Avvio, Marcia o Arresto graduale del motore.
SEGNALAZIONE e impostato quando I'avviatore statico rivela una condizione di allarme.

Errore & impostato quando l'avviatore statico & andato in allarme.

Rampa é impostato quando |'avviatore statico & in fase di Avvio, Marcia o Arresto graduale del motore.
Local & impostato quando l'avviatore statico & in modalita Local.

5.2  Struttura dei dati di ingresso/uscita per il monitoraggio dell'avviatore
statico

| byte in uscita Master > Slave sono strutturati come segue.

Tabella 5-3 Struttura dei dati di ingressi/uscite di monitoraggio

Byte 2

Richiesta di dati di funzionamento (Numeri di richiesta dati da 1 a 14)

| byte di ingresso Slave > Master, in risposta a una richiesta di dati di funzionamento, hanno la seguente struttura:

Byte 2
Numero di richiesta di dati eco
Byte 3
Bit da 7 a 1Riservato | Bit 0 = 1: numero di richiesta dati non valido
Byte 4
Byte alto del valore dei dati
Byte 5

Byte alto del valore dei dati

ysijbuz
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| valori dei dati sono definiti come segue:
Tabella 5-4 Valori dei dati

Numero richiesta Byte alto del valore dei dati Byte basso del valore dei dati
dati
0 Riservato Riservato
1 Caodice del tipo di prodotto dell'avviatore statico: Numero della versione del software dell'avviatore statico
4 = Digistart CS
8 = Digistart IS
2 Codice di allarme/attenzione Stato avviatore statico
3 Corrente media (byte alto) Corrente media (byte basso)
4 Temperatura Motore 2 Temperatura Motore 1
5 Riservato Percentuale del Fattore di potenza
6 Potenza (kW)
7 Potenza (kVA)
8 Tensione media
9 Corrente L1
10 Corrente L2
11 Corrente L3
12 Tensione L1
13 Tensione L2
14! Tensione L3
15 Riservato | Riservato

! | dati di tensione sono disponibili solo con il Digistart IS se & montata la scheda di misura della tensione.

I numeri di richiesta dati da 5 a 14 sono validi solo per avviatori Digistart IS. Gli avviatori Digistart CS restituiranno valori
pari a zero.

| byte d'ingresso per i numeri di richiesta dati 6 e 7 sono definiti come segue:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Byte alto Fattore di scala della potenza | Mezzo byte alto Potenza

Byte basso Byte basso Potenza

La scala di potenza funziona nel modo seguente:

0 = moltiplicare la potenza per 10 per ottenere W
1 = moltiplicare la potenza per 100 per ottenere W
2 = la potenza é indicata in kW

3 = moltiplicare la potenza per 10 per ottenere kW

Stato avviatore statico

Il valore dei dati del byte basso del numero di richiesta dati 2 riporta lo stato dell'avviatore statico.
| bit da 0 a 3 funzionano come segue:

Tabella 5-5 Byte di stato

Valore (decimale) Stato avviatore statico
BitdaOa3
0 Sconosciuto (errore di comunicazione tra modulo e avviatore statico)
1 Pronto all'avvio (in attesa)
2 In avvio (Awvio graduale)
3 In marcia (in marcia — tensione di regime al motore)
4 In arresto (arresto graduale)
5 Non pronto (riavvio o ritardo termico e Simulazione di marcia)
6 Anomalia (in allarme)
7" Menu o Logs Menu aperto (impossibile avviare)
8! Jog avanti (bassa velocita)
9' Jog indietro (bassa velocita)

! Disponibile solo sugli avviatori statici Digistart IS.
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Trip Codes
Il byte alto del numero di richiesta dati 2 indica il codice di allarme o di attenzione dell'avviatore statico. Le informazioni dettagliate si
trovano nella seguente tabella:
Tabella 5-6 Messaggi di allarme E—)n
codice di Descrizione Digistart CS Digistart IS (8
allarme —
1 Tempo di avvio eccessivo [ [ J %
2 Sovraccarico motore o [
3 Termistore motore LJ [ J
4 Correnti shilanciate o [
5 Frequenza [ [
6 Sequenza di fase o [
7 Sovracorrente istantanea [ J T
8 Perdita di potenza [ ] [ -
9 Sottocorrente o %
11 Collegamento motore [ ] ")
12 Allarme ingresso A ° Q
13 FLC troppo alta (FLC fuori dai limiti previsti) [ J %2
14 Opzione non supportata (la funzione non & disponibile in caso di connessione a [ J
triangolo interno)
15 Comunicazione dell'avviatore (tra il modulo e I'avviatore statico) [ [ J
16 Comunicazioni di rete (fra modulo e rete) o [
17 Guasto interno ®
18 Sovratensione [ ] O
19 Sottotensione [ J g
20 Guasto di terra ® a’
23 Parametro fuori portata [ ] @)
24 Allarme ingresso B [ ] -y
26 Perdita di fase L1 o
27 Perdita di fase L2 ®
28 Perdita di fase L3 ®
29 L1-T1in corto [ ]
30 L2-T2 in corto [ J
31 L3-T3 in corto [ J
32 Sovraccarico motore 2 [ J
33 Tempo-sovracorrente (Sovraccarico del bypass) o [
35 Batteria/orologio [ ]
36 Circuito termistore [ J
37 Sovra-temperatura RTD A [ J
38 Sovra-temperatura RTD B [ J
39 Sovra-temperatura RTD C [ J
40 Sovra-temperatura RTD D [ J
41 Sovra-temperatura RTD E ® m
42 Sovra-temperatura RTD F ° 2]
43 Sovra-temperatura RTD G [ ] 8
45 RTD guasto circuito [ J ot
46 Allarme ingresso analogico [ J 9
47 Sovrapotenza [ J
48 Sottopotenza [ J
255 Nessun allarme @
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53
statico

Struttura dei dati di programmazione degli ingressi/uscite dell'avviatore

La struttura dei dati di programmazione degli ingressi/uscite dell'avviatore statico permette all'utente di inviare (leggere) e scaricare

(scrivere) i valori dei parametri dell'avviatore statico in rete.
| byte in uscita Master > Slave sono strutturati come segue.
Tabella 5-7 Struttura del byte dell'uscita di programmazione

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 3 Numero parametri da leggere/scrivere
Byte 4 Riservato Riservato Riservato Riservato Riservato Scrivi Leggi Riservato
parametro parametro
Byte 5 Valore del parametro del byte alto da scrivere sull'avviatore statico/ zero valori di dati da leggere
Byte 6 Valore del parametro del byte alto da scrivere sull'avviatore statico/ zero valori di dati da leggere
| byte Slave > Master in ingresso sono strutturati come segue.
Tabella 5-8 Struttura del byte dell'ingresso di programmazione
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 6 Numero del parametro Echo
Byte 7 . . Accesso di Valore del Numero del
Riservato Riservato Riservato Livello di accesso del scrittura parametro parametro
parametro . .
negato non valido non valido
Byte 8 Byte alto valore del parametro letto dall'avviatore statico
Byte 9 Byte alto valore del parametro letto dall'avviatore statico

I livello di accesso del parametro viene definito nel modo seguente:

0 = Sola lettura
1 = Operatore (Digistart IS gruppi di parametri 1 to 14)
2 = Supervisore (Digistart IS gruppi di parametri 15 e 16)

NOTA

Questo modulo operativo funziona soltanto con avviatori statici Digistart IS.

6. Diagnostica e modalita Profibus

6.1

Telegramma diagnostica Profibus e segnalazione

Il Modulo Profibus supporta la diagnostica esterna. |l seguente telegramma sara avviato al master se |'avviatore statico va in allarme

0 se un parametro viene modificato sull'avviatore statico.
Tabella 6-1 Struttura del telegramma di diagnostica Profibus

Struttura dei dati del Telegramma diagnostico

Byte 0 Lunghezza diagnostica utente (sempre impostata = 3)
Byte 1 Codice di allarme

Byte 2 Numero di parametri modificati (solo Digistart IS)
6.1.2 Codice di allarme

Quando l'avviatore statico va in allarme, una segnalazione di diagnostica viene attivata sul master e il codice di allarme viene
indicato nel byte 1. Quando l'avviatore statico viene ripristinato, i dati della segnalazione diagnostica e del codice di allarme sono
riportati a 0, purché non sussista pill la condizione di allarme (vedere Struttura dei dati di ingresso/uscita per il monitoraggio

dell'avviatore statico a pagina 41 per trovare i Codici di allarme).

6.1.3 Numero di parametri modificati

Se un parametro viene modificato tramite tastiera, il relativo numero del parametro € riportato in Byte 2. Quando il Master legge o

scrive il parametro modificato, Byte 2 & ripristinato = 0.
Un numero di parametro modificato non da luogo a segnale diagnostico.

6.2 Modalita Freeze di Profibus

Il Modulo Profibus supporta la modalita sincrona.

In modalita freeze, gli sono aggiornati solo con nuovi dati provenienti dall'avviatore statico quando viene eseguita un'altra azione

freeze. Un'azione non sincrona riporta l'interfaccia Profibus al funzionamento normale.
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6.3 Modalita sincrona di Profibus
Il Modulo Profibus supporta la modalita sincrona.

In modalita sincrona, i comandi all'avviatore statico non vengono elaborati finché non viene eseguita un'altra azione sincrona. m
Un'azione non sincrona riporta l'interfaccia Profibus al funzionamento normale. -]
oy . . Q
6.4 Modalita di azzeramento di Profibus g
Se il master invia un comando di azzeramento globale, il Modulo Profibus invia un comando di arresto rapido all'avviatore statico. -5
7. Specifiche
Alloggiamento
Dimensioni ...
] USROS :|:|
Livello di protezione IP20 Q
Montaggio >
Mollette di fissaggio a molla in plastica (x 2) 8
Collegamenti n
GIrUPPO AVVIALOIE STALICO ...eiiiiiiiiiitiiieeeeiiitt et ee e e ettt e e e e s ettt bttt e e e e s s abe e et e e e e e s b e be et e e a2 e e ab b bee e e e e e e aann b e e e e e e e e e ambnbe e e e e e e s e nbnbeeaeaeeaannnbnnean

Contatti dorati
[odo] 4T g 1= 1 (o = TP P PR OPRRPR PR
Alimentatore esterno .............cc........

Sezione massima del cavo O
Impostazioni o)
Indirizzo di rete [

IMPOSLAZIONE ...ttt e e ettt e e e e e s bbbt e e e e e e e e bbb e e e e e e e eannbbeseaeeeaanntnneen dei commutatori rotativi MSD e LSD (’7)"

L1 C=T V= (oI o 1 . PP P RO PPN PTRPRTRO da0a99 o
Velocita di raccolta dati -5

IMPOSLAZIONI ...ttt et ettt e e bbb e e st e e e s b e e e st e e e e s e e e s e e e eaneees rilevazione automatica

[[a1=T V=11 [0 TP TR UPUPPPPTN 9,6 kb/s to 12,0 Mb/s
Consumo
di potenza (Stato StazioNArio, MASSIMO) ......ueiiiiiiiiiiiiei e e ettt e e e e e et et e e e e e s e tbbeeeeae e s s ssbsseeeaeaaasbbeeeeaeeaaanssbneeeaaeaannnes 35mA a24Vdc
Protetto da inversione di polarita
Isolato galvanicamente =
Certificazione Q
O R eSS SRS R SRRt IEC 60947-4 2 Q
O T T T U TP P PV PU U UPPOUPUPRPPROPR IEC 60947-4-2 >

@)
m
2}
©
Q
)]
o
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Informacion General

El fabricante no se hace responsable de ninguna consecuencia producida por una negligente, inapropiada o incorrecta instalacion o
ajuste de los parametros opcionales del equipo, o por una mala conexién realizada entre el arrancador y el motor.

Los contenidos de este manual se consideran correctos en el momento de su impresién. Por el compromiso de una politica de
desarrollo y mejora continua, el fabricante se reserva el derecho de modificar cualquier especificacion del producto o su funcionalidad,
o el contenido del manual sin previo aviso.

Todos los derechos reservados. Ninguna parte de este manual puede ser reproducida o transmitida por ningin medio eléctrico o
mecanico, incluyendo fotocopia, grabacion o por un sistema de almacenamiento de informacién o de recuperacion, sin el
consentimiento escrito del editor.

Copyright © October 2009 Control Techniques Ltd
Version: 1
Product Version: 6
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1.

Introduccion

El Médulo Profibus se puede utilizar con los arrancadores suave Digistart CS y Digistart IS para permitir que el arrancador sea
conectado a una red de comunicaciones serie utilizando el protocolo Profibus.

2.

Instalaciéon

& Quitar la tension principal o de control del arrancador suave antes de conectar o desconectar accesorios.

ADVERTENCIA]

Instalar el Mddulo Profibus utilizando el siguiente procedimiento:

aprwbdpeE

Quitar la tension de control y la alimentacion principal del arrancador suave.

Conectar el médulo al arrancador suave tal y como se muestra.

Establecer la direccién del médulo igual a la direccion puesta en la herramienta de configuracion del Maestro.
Aplicar la alimentacién de control al arrancador suave.

Insertar el conector de red y encender el médulo.

Figura 2-1 Conectar el médulo al arrancador

Digistart CS
Enchufar el médulo en el lado del arrancador suave.

08627. A

Digistart IS

1. Alinear el interfaz con la ranura del puerto de comunicaciones.

2.  Presionar el clip de retén de la parte superior del médulo en la
carcasa del arrancador suave.

3. Oprimir el clip de retén de la parte inferior.

08628.A

Figura 2-2 Extraer el médulo del arrancador

Quitar el médulo utilizando el siguiente procedimiento: ®
1. Quitar la alimentacion del médulo. °
2. Quitar la tension de control y la alimentacion principal del arrancador suave.
3. Desconectar todo el cableado de campo del médulo. ﬁ
4. Introducir un pequefio destornillador de punta plana en las ranuras de la parte superior e
inferior del médulo y empujar los clip de retencion. ° s
5. 2

Extraer el médulo del arrancador suave. )
@
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3.

Conexion y Configuracion del Médulo Profibus

3.1

Ajuste

Figura 3-1 Interruptores de configuracion

Antes de encender el Mddulo Profibus, configurar los dos conmutadores rotativos de tal

forma que la direccién del médulo sea igual a la direccién puesta en la herramienta de ADDRESS

configuracion del Maestro (la figura muestra la configuracién de los conmutadores 41 /8

rotativo predeterminada de fabrica). MSD 2: :s
/ | \

El médulo detecta automaticamente la velocidad de transmisiéon de datos de la red.

03197.A

3.2

Conexion

El médulo se conecta a la red Profibus mediante un conector estandar Sub-D de 9 pines.
El Médulo Profibus se puede alimentar mediante el cable de red o externamente (24 Vdc).

Figura 3-2 Conexiones del Médulo Profibus

[]

08651.A

Digistart CS Digistart IS
I:o DI2
o CSL o +24\
o DI2 I:-o DI3
o +24V

08652.A

Digistart CS

Digistart IS (modo Remote)

Médulo Profibus

DI2, +24V: Parada

Si no hay potencia a través del colector es necesario DI3, +24V: Reinicio

una alimentacién externa de 24 VCC

(> Jleo Jio ) -

Conector Sub-D

Si no hay potencia a través del colector es necesario una

de 9 pines para la red Profibus a Médulo Profibus
0 alimentacién externa de 24 VCC

a Conector Sub-D de 9 pines para la red Profibus

conector Sub-D de 9 pines

N° de pin

Asignacién

Apantallamiento

24 Vdc negativo (opcional)

RxD/TxD-P

No se utiliza

DGND

VP (s6lo en esclavo de final del bus)

24 Vdc positivo (opcional)

| N[O~ lwWN

RxD/TxD/-N

9

DGND

Son necesarias conexiones entre los terminales DI2, +24V y DI3, +24V si el arrancador suave Digistart IS esta funcionando en modo
Remoto. En modo Local no se necesitan las conexiones.
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Digistart IS Pr 30 Comunicaciones en Remoto selecciona si el arrancador suave aceptara 6rdenes de Arranque y Parada o
Reinicio desde el Maestro de la Red Serie mientras estda en modo Remoto. Ver Manual de Usuario del Digistart IS para mas
detalles de los parametros.

3.3 LED de Estado de Alimentacion (Rojo) y LED de estado del Bus (Verde)
Figura 3-3 LEDs de Estado

ystbu3

APAGADO ENCENDIDO
n Estado de no esta encendido el Médulo Médulo encendido y listo para
alimentacion (rojo) funcionar.
o\ / 9 Estado del bus Sin conexion, desconexién o fallo | Médulo conectado y en estado
/ (verde) en el intercambio de datos de intercambio de datos
5
o
o
&
8
.
Si la comunicacién entre el médulo y la red falla, el LED del Estado del Bus se apagara. Al restablecerse la comunicacion,
el LED de Estado del Bus volvera a encenderse.
Cuando se produce un fallo de comunicaciones, el arrancador suave puede disparar si el parametro de Retardo de

Comunicaciones para la red esté configurado a un valor mayor que cero. Cuando la comunicacion se restablece, el
arrancador suave se debe reiniciar.

sieduelq

4. Configuracion del Maestro

4.1 Configuraciéon

Importar el archivo “SSPM08A8.gsd” a la herramienta de configuracion del Maestro. Este archivo esté disponible en el CD o se puede
descargar desde el sitio web www.controltechniques.com suministrado .

Si el Maestro utiliza iconos en pantalla, estan disponibles dos archivos de graficos de mapa de bits en el CD o se puede descargar
desde el sitio web www.controltechniques.com. SSPM_N.bmp indica modo normal. SSPM_D.bmp indica modo de diagnéstico.

El Médulo Profibus tiene un rango de 0 a 99 para la direccién de esclavo.

Si la red Profibus falla, el médulo dejara el modo de intercambio de datos después de que haya expirado el tiempo de timeout del perro
guardian de la red. Este tiempo de timeout se configura en la herramienta de configuracién del Maestro.

Un parametro de Timeout de Comunicaciones en el archivo GSD establece como de pronto después de este evento el arrancador
suave se fuerza a un estado de disparo.

El usuario puede ajustar en el archivo GSD el parametro de Timeout de Comunicaciones a cualquier valor entre 0 y 100 segundos. El
ajuste predeterminado es 10 segundos.

Si el parametro de Timeout de Comunicaciones se establece a 0, el estado actual del arrancador suave continuara sin
cambio ante un fallo de la red. Esto proporciona al usuario la opcién de operar el arrancador suave mediante control local,
pero esto no es seguro.
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4.2 Modulos de funcionamiento

El archivo GSD contiene tres mddulos operativos que admiten las siguientes estructuras de datos de E/S:
Tabella 4-1 Estructuras de Datos

Modulo de Carga/

Estructura de Datos Médulo Basico Médulo Extendido "
Descarga de Pardmetros

Estructura de Datos de E/S de Control v v v
del Arrancador Suave en la pagina 52

Estructura de Datos de E/S de

Monitorizacion del Arrancador Suave en x v v
la pagina 53

Estructura de Datos de E/S de

Programacion del Arrancador Suave en x x v
la pagina 56

El Modulo Bésico permite al usuario arrancar y parar el arrancador suave y leer informacion limitada en el estado de funcionamiento.

El Médulo Extendido define bytes adicionales que permiten al usuario leer datos de funcionamiento del arrancador suave tales como la
intensidad y la temperatura reales del motor.

El Médulo de Carga/Descarga de Parametros permite al usuario leer y escribir valores de parametros del arrancador suave (sélo se
puede aplicar a los arrancadores suaves Digistart IS).

5. Estructuras de Datos

51 Estructura de Datos de E/S de Control del Arrancador Suave

La estructura de los bytes de salida Maestro > Esclavo es la siguiente.
Tabella 5-1 Estructura de datos de control de E/S

Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 | Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Reservado Reservado Parada Ajuste del motor Reservado Reservado

rapida

Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Reservado Reservado Reservado Reinicio Reservado Reservado Marcha

adelante

Bit de parada rapida

Cuando el bit de marcha adelante cambia de 1 a O:
0 = la accion de parada sera una parada suave (segun la seleccion del arrancador suave).
1 =la accién de parada sera una parada rapida (es decir una parada por inercia).

El Bit de parada rapida se debe poner a 0 antes de que el arrancador suave realice una parada.

Bits de ajuste del motor (s6lo Digistart IS)

Selecciona que ajustes de parametros se utilizan en el arranque:

0 = seleccionado desde la entrada remota del arrancador suave (la entrada programable se debe configurar a Seleccién de Conjunto
del Motor)

1 = ajustes del motor primario del arrancador suave

2 = ajustes del motor secundario del arrancador suave

3 = Reservado

Si el Pr 3A Funcién de Entrada A se establece a seleccién de ajuste del motor, se producira un conflicto con la seleccién
de ajuste del motor establecido por comunicaciones serie.

La estructura de la palabra de estado del Esclavo > Maestro es la siguiente:
Tabella 5-2 Estructura del word de estado

Byte O
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 Bit 0
Rampa Local ° Intensidad del motor (% FLC) *

Byte 1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Reservado Reservado Reservado Advertencia > | Fallo Encendido Listo
52 Guia del usuario - Médulo Profibus
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! Laintensidad del motor (% FLC) representa la intensidad en porcentaje del ajuste de la intensidad de carga nominal del motor. Un
valor maximo de 63 representa un 200% de la intensidad de carga nominal. Para convertir este valor a un valor legible, dividir por
0.315. Para los Digistart IS modelos 1IS1x0076B e inferiores, este valor es 10 veces mayor que el valor visualizado en el teclado.

2 Solamente disponible en los arrancadores suaves Digistart |S.

Listo se establece cuando el arrancador suave esta listo para arrancar el motor.

Encendido se establece cuando el arrancador suave esta arrancando, en marcha o parando suavemente el motor.
Advertencia se establece cuando el arrancador suave detecta una condicion de advertencia.

Fallo se establece cuando el arrancador suave ha disparado.

Rampa se establece cuando el arrancador suave esta arrancando o parando suavemente el motor.

Local se establece cuando el arrancador suave est4 en modo Local.

5.2 Estructura de Datos de E/S de Monitorizacion del Arrancador Suave

La estructura de los bytes de salida Maestro > Esclavo es la siguiente.
Tabella 5-3 Estructura de datos de monitorizacién de E/S

Byte 2

Peticion de datos de funcionamiento (NUmeros de peticion de datos de 1 al 14)

La estructura del byte de entrada Esclavo > Maestro es la siguiente.

Byte 2
Eco del nimero de peticién de dato
Byte 3
Bits 7 a 1 Reservado | Bit 0 = 1: Nimero de peticién de datos invalido
Byte 4
Valor del dato - byte alto
Byte 5
Valor del dato - byte bajo
Un namero de peticion de datos invalido provocara que el bit de Nimero de peticion de datos invalido se ponga a 1.
Los valores de los datos se definen segun los siguientes:
Tabella 5-4 Valores
Ndmero de Byte Alto del Valor del Dato Byte Bajo del Valor del Dato
Peticién de Datos
0 Reservado Reservado
1 Cadigo de tipo de producto del arrancador suave: | Numero de version del software del arrancador suave
4 = Digistart CS
8 = Digistart IS
2 Cadigo de Disparo/Advertencia Estado del arrancador suave
3 Intensidad media (byte alto) Intensidad media (byte bajo)
4 Temperatura del motor 2 Temperatura del motor 1
5 Reservado Porcentaje del factor de potencia
6 Potencia (kW)
7 Potencia (kVA)
8 Tensiéon media
9 Intensidad L1
10 Intensidad L2
11 Intensidad L3
12! Tension L1
13" Tension L2
14" Tensién L3
15 Reservado | Reservado

! Los datos de tensién solamente estan disponibles en el Digistart IS si la tarjeta de medida de tension esta instalada.

Los nimeros de peticién de datos desde 5 hasta 14 sélo son validos para los arrancadores Digistart IS. Los arrancadores
Digistart CS devolveran el valor cero.
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Los bytes de entrada para peticion de datos 6 y 7 son definidos como sigue:

Bit 7

| Bit6 | Bit5 |

Bit 4 Bit 3

Bitz2 | Bit1 Bit 0

Byte Alto

Factor de escala de Potencia

Cuarteto alto de la Potencia

Byte Bajo

Byte bajo de Potencia

Las funciones de Escala de Potencia son las siguientes:

0 = multiplicar la Potencia por 10 para conseguir W
1 = multiplicar la Potencia por 100 para conseguir W
2 = La Potencia se representa en kW

3 = multiplicar la Potencia por 10 para conseguir kW

54
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Estado del arrancador suave
El byte bajo del valor del dato del nimero de dato 2 informa del estado del arrancador suave.

La funcion de los bits 0 a 3 es la siguiente:
Tabella 5-5 Byte de estado

Valor (decimal) Estado del arrancador suave
Bits0a 3
0 Desconocido (error de comunicacién entre el médulo y el arrancador suave)
1 Listo para arrancar (esperando)
2 Arrancando (arrancando suavemente)
3 En marcha (en marcha — tensiébn nominal en el motor)
4 Parando (parando suavemente)
5 No listo (arranque o retardo térmico y simulacion de Funcionamiento)
6 Fallo (disparado)
7! Menu o Logs Menu abierto (no puede arrancar)
8! Jog Marcha Adelante (velocidad baja)
9! Jog Marcha Atras (velocidad baja)

! Solamente disponible en los arrancadores suaves Digistart IS.
Cdédigo de Disparo
El byte alto del dato nimero 2 indica el cédigo de disparo del arrancador suave o cédigo de advertencia. Los detalles a continuacion:

Tabella 5-6 Mensajes de Disparo

Cadigo de Descripcion Digistart CS Digistart IS
Disparo
1 Exceso de tiempo de arranque [ J [ J
2 Sobrecarga del motor [ ] )
3 Termistor del motor [ J [
4 Desequilibrio de intensidad o [ ]
5 Frecuencia [ J [
6 Secuencia de fase [ [ ]
7 Sobreintensidad instantanea [ J
8 Pérdida de potencia [ J [
9 Baja Intensidad [ J
11 Conexioén del Motor [ J
12 Disparo entrada A [ J
13 FLC demasiado alta (FLC fuera de rango) [ J
14 Opcioén no soportada (funcién no disponible en la conexion en triangulo interno) [ J
15 Las comunicaciones del arrancador (entre médulo y arrancador suave) [ J [ J
16 Red de Comunicaciones (entre mddulo y la red) [ J [
17 Fallo interno o
18 Sobretension o
19 Baja Tension [ ]
20 Falta a Tierra o
23 Par fuera de rango [ J
24 Disparo entrada B [ J
25 Fallo de bypass (interruptor de bypass) [ J
26 Pérdida de fase L1 [ J
27 Pérdida de fase L2 ®
28 Pérdida de fase L3 o
29 Cortocircuito L1-T1 [ J
30 Cortocircuito L2-T2 o
31 Cortocircuito L3-T3 [ J
32 Sobrecarga del Motor 2 [ J
33 Tiempo de sobreintensidad (Sobrecarga de bypass) [ J [
35 Bateria/reloj o
36 Circuito del termistor ®
37 Sobretemperatura en RTD A [ J
38 Sobretemperatura en RTD B [ J
39 Sobretemperatura en RTD C [ J
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Codigo de Descripcion Digistart CS Digistart IS
Disparo

40 Sobretemperatura en RTD D [ J
41 Sobretemperatura en RTD E [ J
42 Sobretemperatura en RTD F [ J
43 Sobretemperatura en RTD G [ J
45 Fallo en el circuito de RTD [ ]
46 Disparo por entrada analégica [ J
47 Alta Potencia o
48 Baja Potencia [ ]
255 No disparo [ J

5.3 Estructura de Datos de E/S de Programacién del Arrancador Suave

La Estructura de Datos de E/S de Programacion del Arrancador Suave permite al usuario cargar (lectura) y descargar (escritura) los
valores de los pardmetros del arrancador suave a través de la red.

La estructura de los bytes de salida Maestro > Esclavo es la siguiente.
Tabella 5-7 Estructura de bytes de salida de programacién

Bit7z | Bit6é | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Btz | Bitl Bit 0
Byte 3 Numero de pardmetro a leer/escribir
Byte 4 Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado Paramgtro de | Parametro de Reservado
escritura lectura
Byte 5 Byte alto del valor del pardmetro a escribir en el arrancador suave/ valor cero para lectura
Byte 6 Byte alto del valor del parametro a escribir en el arrancador suave/ valor cero para lectura
La estructura de los bytes de entrada Esclavo > Maestro es la siguiente.
Tabella 5-8 Estructura de bytes de entrada de programacién
Bit7z | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Btz | Bitl Bit 0
Byte 6 Eco del nimero de pardmetro
Byte 7 . Acceso de Valor de Numero de
Nivel de acceso del . . .
Reservado Reservado Reservado . escritura parametro parametro
parametro N N
denegado invalido invalido
Byte 8 Byte alto del valor del pardmetro leido del arrancador suave.
Byte 9 Byte bajo del valor del parametro leido del arrancador suave.

El nivel de acceso del parametro se define como sigue:

0 = Sdlo lectura
1 = Operador (grupos de parametros 1 to 14 de Digistart IS)
2 = Supervisor (grupos de parametros 15y 16 de Digistart IS)

Este médulo de funcionamiento sélo funciona con los arrancadores suaves Digistart IS.
6. Diagnésticos y Modos Profibus
6.1 Avisoy Mensaje de Diagnéstico de Profibus

El Médulo Profibus soporta diagnésticos externos. Si el arrancador suave dispara o si se modifica un parametro en el arrancador suave
se enviara el siguiente mensaje al Maestro.

Tabella 6-1 Estructura del mensaje de diagnéstico Profibus

Estructura de Datos del Mensaje de Diagndéstico

Byte O Longitud de diagnostico (siempre puesto a 3)

Byte 1 Cadigo de Disparo

Byte 2 Numero de pardmetro modificado (s6lo Digistart IS)
6.1.2 Cddigo de Disparo

Cuando el arrancador suave dispara, aparece en el Maestro un aviso de diagnostico y el codigo de disparo se reporta en el Byte 1.
Cuando el arrancador suave se reinicia, se reinician a 0 el aviso de diagnéstico y el codigo de disparo, siempre que la condicion de
disparo no exista todavia (ver Estructura de Datos de E/S de Monitorizacién del Arrancador Suave en la pagina 53 para los cédigos de

disparo).
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6.1.3 Numero de Parametro Modificado
Si un parametro se modifica mediante el teclado, el nimero del pardmetro afectado se informa en el Byte 2. Cuando el Maestro lee o
escribe el pardmetro modificado, el Byte 2 se restaura a 0. M
Un nimero de pardmetro modificado no dispara un aviso de diagndstico. S
. (@]
6.2 Modo Freeze de Profibus e
El Médulo Profibus soporta el Modo Sync. (g
En el Modo Freeze, las entradas son actualizadas sélo con datos nuevos del arrancador suave cuando otra accion Freeze se haya
cumplido. Una accion Un-Freeze devuelve al Interfaz de Profibus al funcionamiento normal.
6.3 Modo Sync de Profibus
El Médulo Profibus soporta el Modo Sync.
En el Modo Sync, las 6rdenes al arrancador suave no se procesan hasta que otra accién Sync no se haya cumplido. Una accion T1
Un-Sync devuelve al Interfaz de Profibus al funcionamiento normal. 5
6.4 Modo Borrar de Profibus a
Si el Maestro envia una orden de Borrado global, el Médulo Profibus enviard una orden de Parada Rapida al arrancador suave. g
0]
7. Especificaciones
Cubierta
DIMENSIONES ...ttt ettt et e et e ekttt e et e e e b b et e aabe e e e enbn e e e nabeeeanntreeenes 35 mm (W) x 157 mm (H) x 90 mm (D)
TS0 TP P PTP T PP PUPPPTPON 250 g
o) CTot ol (o I T SO TP P TP P PP PPPPTPRPRROPR 1P20 g
Montaje c
Clips de sujecion de plastico (x 2) 8'
Conexiones )
F N = g Lor=To (o] GRS U F= Y= O TP PP TP POUPPPPPTTN 6 pines =
(o] 1 = Te] o L= PP PR P PPR TR bafiados en Oro
DB9 hembra
AlMENTACION EXEEIMA ....viiitieeiie ettt ettt h etk e ekt e sab e e ebe et e e s e nneeabeenene s 2 pines desmontable con tornillo
Tamafio MAXIMO eI CADIE ........oiiiiiiii ettt b ettt hb e bttt et e e bt e e e e beeene s 2.5 mm?
Ajustes
Direccién de red Q'_)"
AJUSEES ettt e et e e de conmutadores rotativos MSD y LSD =
Rango de 0a99 Q
Velocidad de transmisién de datos >
Deteccién Automatica de Ajustes o
LR T o T T O PP PSP PUPPPPPI 9.6 kb/s to 12.0 Mb/s
Potencia
Consumo (régimen PermManente, MAXIMO) ........ocuruurteiieteeaitee et e aiee e e ettt e abe e e e asbe e e e atb et e e abe e e e aabeeeaassreeenabeeeabaeeeannnees 35 mA a 24 Vdc.
Proteccion contra inversion de polaridad
Aislado galvanicamente
Certificaciones
02O IEC 60947-4-2
O T T T PSP OO TP PP TP PP VST PPRPPPON IEC 60947-4-2
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